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AUTOMAZIONI A BRACCIO PER CANCELLI A BATTENTE
ARM AUTOMATIONS FOR SWING GATES
AUTOMATIONS A BRAS POUR PORTAILS BATTANTS

ARM AUTOMATIONEN FUER FLUGELGITTERTIRE
AUTOMATIZACIONES A BRAZO PARA PORTONES CON BATIENTE
AUTOMATIZACOES DE BRACO PARA PORTOES DE BATENTE
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Attenzione! Leggere attentamente le “Avvertenze” allinterno! Caution! Read “Warnings” inside carefully! Attention! Veuillez lire attentivement les Avertissements qui se trouvent a l'intérieur!
Achtung! Bitte lesen Sie aufmerksam die ,Hinweise” im Inneren! jAtenciénj Leer atentamente las “Advertencias” en el interior! Atengao! Ler atentamente as “Instrugdes “ que se encontram no interior!




| AVERTISSEMENTS POUR L'UTILISATEUR (F)

ATTENTION ! Instructions de sécurité importan-
tes.Veuillez lire et suivre attentivement tous les
avertissements et toutes les instructions fournis
avec le produit sachant qu’un usage incorrect
peut provoquer des préjudices aux personnes,
aux animaux ou aux biens. Veuillez conserver
lesinstructions pourd’ultérieures consultations
et pour les transmettre aux propriétaires futurs
éventuels.

Cet appareil ne peut étre destiné qu’a l'usage
pour lequel il a été expressément installé. Tout
autre usage sera considéré comme impropre et
donc dangereux. Le fabricant ne sera en aucun
cas considéré commeresponsabledes préjudices
dus a un usage impropre, erroné ou deraisonné.

SECURITE GENERALE

Nous vous remercions d’avoir choisi ce produit

qui, nous n‘en doutons pas, saura vous garantir les

performances attendues.

Ce produit, correctement installé par du personnel

qualifié etexpérimenté (monteur professionnel) est

conforme aux normes reconnues de la technique et
des prescriptions de sécurité.

Si I'automatisation est/montée et utilisée correcte-

ment, elle garantit la sécurité d’utilisation prescrite.

Il est cependant nécessaire de respecter certaines

regles de comportement pour éviter tout inconvé-

nient accidentel.

-Tenirlesenfants,les personnesetlesobjetsalécart
durayond’actiondel’automatisation, en particulier
Een ant son fonctionnement.

-Empécher les enfants de jouer ou de stationner
dans le rayon d’action de l'automatisation.

-Les enfantsde plus de 8 ans et les personnes ayant
des capacités physiques,sensorielles ou mentales
diminuées ou n‘ayant pas |'expérience et les con-
naissances nécessaires peuvent utiliser Fappareil
a condition d'étre sous la surveillance d'un adulte
ou d'avoir recu des instructions sur 'usage sir de
I'appareil et surses risques. Les enfants ne doivent
pas jouer avec I'appareil. Les enfants ne doivent
pas accomplir sans surveillance les opérations de
nettoyage et d’entretien destinées a étre faites par
I'utilisateur.

- Les enfants doivent étre surveillés afin de s'assurer
qu’ils ne jouent pas avec l'appareil. Interdire aux
enfants de jouer avec les controles fixes. Ranger les
télécommandes hors de portée des enfants.

- Eviterd'opérera proximité des charnieres oudesorganes
mécaniques en mouvement.

-Ne vous opposez pas au mouvement du vantail
et ne tentez pas d'ouvrir manuellement la porte si
I'actionneur n'a pas été déverrouillé avec le dispo-
sitif prévu a cet effet.

-Ne pas entrer dans le rayon d’action du portail/de
la porte motorisé/e pendant son mouvement.

-Rangerles radiocommandes ou les autres disposi-
tifs de commande hors de portée des enfants afin
d‘éviter tout actionnement involontaire.

-L'activation du déverrouillage manuel risque de
provoquer des mouvements incontrolés de la
porte en présence de pannes mécaniques ou de
conditions de déséquilibre.

- Avec les ouvre-stores: surveiller le store en mou-
vement et veiller a ce que les personnes restent
a l'écart tant qu'il n'est pas complétement fermé.

Actionnerl'éventuel déverrouillage avec prudence
car si un store reste ouvert il peut tomber brutale-
ment s'il est usé ou cassé.

-Laruptureoul’'usuredesorganes mécaniquesdela
|oorte (partieguidée), telsquelescables,lesressorts,

es supports et les gonds peuvent générer des ris-

ques. Faire controler périodiquement l'installation
pardupersonnel qualifié etexpérimenté (monteur
professionnel), conformément aux indications du
monteur ou du fabricant de la porte.

- Mettre hors tension avant d’accomplir les opéra-
tions de nettoyage extérieur.

- Veiller a la propreté des lentilles des photocellules
et des lampes de signalisation. Veiller a ce que les
dispositifs de sécurité ne soient pas génés par des
branches ou des arbustes.

- Nepasutiliser'automatisationsielleabesoin d’étre
réparée.En casde panne oude mauvaisfonctionne-
mentde l'automatisation, mettre I'automatisation
hors tension, éviter toute tentative de réparation
oud’interventiondirecte ets'adresser uniquement
a du personnel qualifié et expérimenté (monteur
professionnel) pourlaréparation ou les opérations
d’entretien nécessaires. Pour permettre l'acces,
activer le déverrouillage d'urgence (s'il y en a un).

-Pour toutes les interventions directes sur
I'automatisation ou/sur l'installation non prévues
dans le présent manuel, s'adresser uniquement a
du Personnel qualifié et expérimenté (monteur

rotessionnel).

- Une fois par anau moins, faire vérifier le bon état
et le bon fonctionnement de I'automatisation par
du personnel qualifié et expérimenté (monteur
professionnel) et en particulier tous les dispositifs
de sécurité:

-Les interventions de montage, d'entretien et de
réparation doivent étre documentées et cette
documentation doit étre tenue a la disposition de
I'utilisateur.

-Le non respect des prescriptions ci-dessus peut
étre a l'origine de dangers.

Ei DEMOLITION

Eliminezles matériaux en respectant les nor-

mesenvigueur.Nejeteznilesvieuxappareils,
mmm i les piles, ni les batteries usées avec les
ordures domestiques. Vous devez confier
tous vos déchets d'appareils électriques ou
électroniques a un centre de collecte diffé-
renciée, préposé a leur recyclage.

Le bon fonctionnement de I'appareil n'est ga-
ranti que si les données indiquées sont Tout
ce qui n'‘est pas expressément prévu dans le
manuel de montage est interdit. Le bon fonc-
tionnement de I'appareil n'est garanti que si les
donnéesindiquéessontrespectées.Le Fabricant
ne répond pas des dommages provoqués par
I'inobservation des indications données dans
ce manuel.

En laissant inaltérées les caractéristiques es-
sentielles de I'appareil, I'entreprise seréserve le
droitd’apporteratoutmomentles modifications
qu'elle jugera opportunes pour améliorer le
produit du point de vue technique, commercial
et de sa construction, sans s'engager a mettre a
jour la présente publication.
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‘| AVERTISSEMENTS POUR LE MONTEUR

ATTENTION ! Instructions de sécurité importantes. Veuillez lire et suivre
attentivement tous les avertissements et toutes les instructions fournis
avec le produit sachant qu’une installation incorrecte peut provoquer des

réjudices aux personnes, aux animaux ou aux biens. Les avertissements
ournissentdesindicationsimportantes concernantlasécurité, l'installation,
I'utilisation etl'entretien.Veuillezconserverlesinstructions pourlesjoindre
au dossier technique et pour d'ultérieures consultations.

SECURITE GENERALE

Ce produit a été congu et réalisé exclusivement pour l'usage indiqué dans cette

documentation. Tout usage autre que celui indiqué risque d'endommager le

produit et d'étre une source de danger.

-Les éléments qui composent I'appareil et le montage doivent étre conformes
aux Directives Européennes suivantes: 2014/30/UE, 2014/35/UE, 2006/42/UE,
2011/305/UE, 2014/53/UE et leurs modifications successives. Pour les pays
n‘appartenant pas a la UE, il est conseillé de respecter également les normes ci-
tées, outre les reglements nationaux en vigueur, afin de garantir un bon niveau
de sécurité.

-Le Fabricant de ce produit (par la suite « le Fabricant ») décline toute respon-
sabilité dérivant d'un usage incorrect ou différent de celui prévu et/indiqué
dans la présente documentation, de I'inobservation de la bonne technique de
construction des huisseries (portes, portails, etc.) et des déformations pouvant
apparaitre a l'usage.

-Le montage doit étre accompli par du personnel qualifié (monteur profession-
nel, conformément a EN12635), dans le respect de la bonne technique et des
normes en vigueur.

-Avant d'installer le produit apportez toutes les modifications structurelles
nécessaires pour réaliser les butées de sécurité et la protection ou ségréga-
tion de toutes les zones présentant un risque d'écrasement, de cisaillement,
d’entrainement ou autre, conformément aux normes EN 12604 et 12453 ou les
éventuelles normes locales sur l'installation. - Vérifiez si la structure existante
est suffisamment robuste et stable.

-Avant de commencer le montage, vérifier I'intégrité du produit.

-Le fabricant décline toute responsabilité en cas d'inobservation de la bonne
technique de construction et d’entretien des huisseries motorisées, ainsi que
de déformations survenant en cours d’utilisation.

-Vérifier si l'intervalle de température déclaré est compatible avec le lieu destiné
a l'installation de I'automatisation.

-Ne pas installer ce produit dans une atmosphére explosive: la présence de gaz
ou de fumées inflammables constitue un grave danger pour la sécurité.

-Mettre hors tensions l'installation avant d’accomplir une quelconque interven-
tion. Déconnecter également les batteries tampon éventuellement présentes.

-Avant de mettre hors tension, vérifier si les données de la plaque d'identifica-
tion correspondent a celles du secteur et s'il'y a en amont de l'installation élec-
trique un disjoncteur et une protection adéquats contre la surintensité. Pré-
voyez sur le réseau d’alimentation de I'automatisation un interrupteur ou un
magnétothermique omnipolaire permettant de procéder a une déconnexion
totale dans les conditions de la catégorie de surtension |ll.

-Vérifier s'il y a en amont du réseau d'alimentation un disjoncteur dont le seuil
ne dépasse pas 0,03A et les prescriptions des ré?lements en vigueur.

-Vérifier si l'installation de mise a la terre est réalisée correctement. Connecter
toutes les parties métalliques de la'fermeture (portes, portails, etc..) et tous les
composants de l'installation munis de borne de terre.

-Linstallation doit étre équipée de dispositifs de sécurité et de commandes
conformes aux normes EN 12978 et EN12453.

-Les forces de choc peuvent étre réduites a I'aide de rebords déformables.

-Si les forces de choc dépassent les valeurs prévues par les normes, appliquer
des dispositifs électrosensibles ou sensibles a la pression.

-Appliquer tous les dispositifs de sécurité (photocellules, linteaux sensibles,
etc..) nécessaires pour protéger la zone contre les risques de choc, d'écrase-
ment, d'entrainement ou de cisaillement. Tenir compte des réglements et des
directives en vigueur, des criteres de bonne technique, de I'utilisation, de I'envi-
ronnement de l'installation, de la logique de fonctionnement du systéme et
des forces développées par I'automatisation.

-Appliquer les signaux prévus par les reglements en vigueur pour indiquer les
zones de danger (risques résiduels). Toutes les installations doivent étre identi-
fiées de facon visible conformément aux prescriptions de EN13241-1.

-Au terlme e l'installation, appliquez une plaque d'identification de la porte/du
portail.

-Ce produit ne peut pas étre installé sur des vantaux munis de portes (a moins
que le moteur ne puisse étre actionné qu'avec la prote fermée).

bSi 'automatisation est installée a une hauteur inférieure a 2,5 m ou si elle est
accessible, il est indispensable de garantir un degré de protection adapté aux
parties électriques et mécaniques.

-Uniquement pour les automatisations de rideaux
1) Les parties en mouvement du moteur doivent étre installées a plus de 2,5
metres de hauteur au-dessus du sol ou de toute autre niveau servant a y accéder.
2) Le motoréducteur doit étre installé dans un espace enfermé et muni de pro-
tection de facon a ce qu'il ne soit accessible qu'avec un outil.

-Installer toutes commandes fixes en hauteur de facon a ce quelles ne repré-
sentent pas une source de danger et qu'elles soient éloignées des parties
mobiles. En particulier les commandes a homme présent doivent étre visibles
directement de la partie guidée et- a moins qu’il n'y ait une clé, se trouvera 1,5m
minimum de hauteur de facon a étre inaccessibles au public.

-Appliquer au moins un dispositif de signalement lumineux (clignotant) visible,
fixer également un panneau Attention sur la structure.

-Fixer, a proximité de l'organe de manceuvre et de facon permanente, une éti-
quette sur le fonctionnement du déverrouillage manuel de I'automatisation.

-S'assurer que soient évités pendant la manceuvre les risques mécaniques et, en
particulier, I'écrasement, I'entrainement et le cisaillement par la partie guidée
et les parties voisines.

-Une fois l'installation accomplie, s'assurer que le réglage du moteur est correct et
que les systémes de protection et de déverrouillage fonctionnement correctement.

-Utiliser exclusivement des pieces détachées originales pour les opérations
d'entretien ou les réparations. Le Fabricant décline toute responsabilité quant
a la sécurité et au bon fonctionnement de I'automatisation en cas d'utilisation
de composants d'autres Fabricants.

-Ne modifier d’aucune facon les composants de lI'automatisation sans l'autorisa-
tion expresse du Fabricant.

-Informer l'utilisateur de l'installation sur les risques résiduels éventuels, sur les
systemes de commande appliqués et sur la facon de procéder a l'ouverture
manuelle en cas d’'urgence: remettre le manuel d'utilisation a I'utilisateur final.

-Eliminer les matériaux d'emballage (plastique, carton, polystyréne, etc.) confor-

mément aux normes en vigueur. Ne pas laisser les sachets en plastique et la
mousse de polystyrene a la portée des enfants.

CONNEXIONS

ATTENTION ! Pour le branchement sur le secteur, utiliser un cable multipolaire

ayant une section minimum de 5x1,5mm? ou de 4x1,5mm? pour alimentation tri-

phasée ou de 3x1,5mm? pour alimentation monophasée (par exemple, le cable
peut étre du type HO5RN-F avec une section de 4x1,5mm?). Pour le branchement
des auxiliaires, utiliser des conducteurs de 0,5 mm? de section minimum.

-Utiliser exclusivement des touches ayant une portée supérieure ou égale a
10A-250V.

-Immobiliser les conducteurs a l'aide d'une fixation supplémentaire a proximité
des bornes (par exemple, a I'aide d’un collier) afin de séparer nettement les
parties sous tension des parties sous trés faible tension de sécurité.

-Pendant l'installation, dénuder le cable d'alimentation afin de pouvoir bran-
cher le conducteur de terre sur la borne appropriée en laissant cependant les
conducteurs actifs aussi courts que possibles. Le conducteur de terre doit étre
le dernier a se tendre en cas de desserrement du dispositif de fixation du cable.

ATTENTION ! Les conducteurs a tres faible tension de sécurité doivent étre phy-

siquement séparés des conducteurs a basse tension.

Seul le personnel qualifié (monteur professionnel) doit pouvoir accéder aux par-

ties sous tension.

VERIFICATION DE LAUTOMATISATION ET ENTRETIEN

Vérifier scrupuleusement ce qui suit avant de rendre I'automatisation définitive-

ment opérationnelle et pendant les interventions d’entretien:

-Veérifier si tous les composants sont solidement fixés.

-Vérifier le fonctionnement du démarrage et de l'arrét en cas de commande
manuelle.

-Vérifier la logique de fonctionnement normale ou personnalisée.

-Uniquement sur les portails coulissants: vérifier si 'engrenage crémaillére - pi-
gnon est correct, avec un jeu de 2 mm le long de toute la crémaillére; le rail de
glissement doit étre toujours propre et dépourvu de débris.

-Uniquement sur les portails coulissants: vérifier si le rail du portail est droit et
horizontal et si les roues sont en mesure de supporter le poids du portail.

-Uniquement sur les portails coulissants suspendus en porte-a-faux: vérifier
I'absence d’abaissement ou d'oscillation pendant la manceuvre.

-Uniquement sur les portails a battant : vérifier si 'axe de rotation des vantaux
est parfaitement vertical.

-Uniquement pour les barriéres: avant d'ouvrir le portillon le ressort doit étre
déchargé (barre verticale).

-Controler le bon fonctionnement de tous les dispositifs de sécurité (photocel-
lules, linteaux sensibles etc..) etle bon réglage du dispositif de sécurité anti-écra-
sement, en vérifiant si la valeur de la force de choc mesurée aux endroits prévus
par la norme EN12445 est inférieure a celle indiquée par la norme EN12453.

-Les forces de choc peuvent étre réduites a I'aide de rebords déformables.

-Vérifier le bon fonctionnement de la manceuvre d’urgence s'il y en a une.

-Vérifier le bon fonctionnement a I'ouverture et a la fermeture avec les disposi-
tifs de commande appliqués.

-Verifier I'intégrité des connexions électriques et des cablages, en particulier
|'état des gaines isolantes et des presse-cables.

-Pendant les opérations d'entretien, nettoyer les lentilles des photocellules.

-Pendant la période de mise hors service de l'automatisation, activer le déver-
rouillage d'urgence (cf. paragraphe MANCEUVRE D'URGENCE) de facon a libérer
la partie guidée et a pouvoir accomplir 'ouverture et la fermeture manuelles
due portail.

-Silecabled’alimentationestendommagé, il doit étreremplacé parle constructeur
ou par son service aprés-vente ou par une personne qualifiée, afin d'éviter tout
risque.

-Sioninstalle des dispositifs du type D (tels que définis parla EN12453), branchés
en mode non Vérifié, prescrire un entretien obligatoire au moins tous les sixmois.

-Lentretien décrit plus haut doit étre répété au moins une fois par an ou plus
fréquemment si les caractéristiques du site ou de l'installation le demandent.

ATTENTION !

Ne pas oublier que la motorisation facilite I'utilisation du portail/de la porte
mais qu'elle ne résout pas les probléemes imputables a des défauts ou a des
erreurs de montage ou encore a I'absence d'entretien.

DEMOLITION

Eliminez les matériaux en respectant les normes en vigueur. Ne jetez
niles vieux appareils, ni les piles, ni les batteries usées avec les ordures
domestiques. Vous devez confier tous vos déchets d'appareils électri-
ques ou électroniques a un centre de collecte différenciée, préposé a
-, recyclage.

DEMANTELEMENT

Si 'automatisation est démontée pour ensuite étre remontée sur un autre site, il faut:
- Couper l'alimentation et débrancher toute l'installation électrique.

- Retirer I'actionneur de la base de fixation.

- Démonter tous les composants de l'installation.

- Remplacer les composants ne pouvant pas étre retirés ou endommagés.

LES DECLARATIONS DE CONFORMITE PEUVENT ETRE CONSULTEES SUR LE
SITE INTERNET http://www.bft-automation.com/CE R

LES INSTRUCTIONS DE MONTAGE ET D’UTILISATION PEUVENT ETRE CON-
SULTEES DANS LA SECTION DOWNLOAD/TELEDECHARGEMENT.

Tout ce qui n’est pas expressément prévu dans le manuel de montage
est interdit. Le bon fonctionnement de I'appareil n’est garanti que si
lesdonnéesindiquées sontrespectées. Le Fabricant nerépond pasdes
dommages provoqués par l'inobservation des indications données
dans ce manuel.

En laissant inaltérées les caractéristiques essentielles de I'appareil,
I'entreprise se réserve le droit d’apporter a tout moment les modifi-
cations qu’elle jugera opportunes pour améliorer le produit du point
de vue technique, commercial et de sa construction, sans s’engager a
mettre a jour la présente publication.
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* Con logica inversione direzione di apertura = 000 (DIR= ink) > 1=+Rosso ****
* With reverse logic, opening direction = 000 (DIR= ink) 2= - Blu ***

* Avec logique inversion direction d'ouverture = 000 (DIR= ink) 3= SWO*/SWC**
* Mit Inversionslogik Offnungsrichtung = 000 (DIR= ink) -

* Con |6gica invergién direcc?c’)n de apgrtura =000 (DIR= ink) 4= SWC*/SWO**
* Com ldgica inversao direccao de abertura = 000 (DIR= ink) 5= +REF SWE

** Con logica inversione direzione di apertura = 001 (DIR=EHE)
**With reverse logic, opening direction = 001 (DIR=EHE)

** Avec logique inversion direction d'ouverture = 001 (DIR=EHE)
** Mit Inversionslogik Offnungsrichtung = 001 (DIR=EHE)

** Con légica inversion direccion de apertura = 001 (DIR=EHE)
** Com légica inversao direcgao de abertura = 001 (DIR=EHE)

**¥* Blu - Bleu - Bleu - Blau - Azul - Azul VIRGO SMART BT A

**** Rosso - Red - Rouge - Rot - Rojo - Vermelho Potenza massima - Maximum power - Puissance maximum
Max. Leistung - Potencia méxima - Poténcia maxima

110w

Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum | S3 13s-1-13s-1x30
Max. Zyklus - Ciclo maximo - Ciclo maximo | pausa -pause - pause pause - pausa - pausa90min.

VIRGO SMART BT A (3 fili - 3 wires - 3 fils - 3 Driihte - 3 cables - 3 fios) VIRGO SMART BT A (5 fili - 5 wires - 5 fils - 5 Dréhte - 5 cables - 5 fios)

t{Po fokorE - EYPE df MokEur - MokorEntYP - fokor EYPE - E iPo flokor: 9 & iPo flotorE - EYPE dE flokElr - flotorEntYP - Nokor EYPE - E iPo flotor: 1 0
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inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv

inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inversao direccao de abertura:

M1=VIRGO SMART BT A (SX) / M2=VIRGO SMART BT A 5Q (DX)

=0 ( ink)

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv

inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inversao direcgdo de abertura: = 1 (EHt ) @
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inv.mot / change mot / inv.mot
mot.tausch / inv.mot / inv.mot

=0

inv.mot / change mot / inv.mot
mot.tausch / inv.mot / inv.mot

=1

inv.mot / change mot / inv.mot
mot.tausch / inv.mot / inv.mot

=0

inv.mot / change mot / inv.mot
mot.tausch / inv.mot / inv.mot

=1

inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv

inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inverséo direcgao de abertura:

M1=VIRGO SMART BT A (DX)/

=1 (EHE)

M2=VIRGO SMART BT A 5Q (SX)

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inverséo direccao de abertura :

=0( ;ﬁt)

 E—  S—  S—

— o . . — — o . . — — ) —— —— — — ] — — —
— — — —
 S—  S—  S—  S—

%';;{_'\C%w

Mz?r:i/'—\f%'%

T

J C

M2bﬁl7‘_ \Q%

inv.mot / change mot / inv.mot
mot.tausch / inv.mot / inv.mot

=0

inv.mot / change mot / inv.mot
mot.tausch / inv.mot / inv.mot

=1

inv.mot / change mot / inv.mot
mot.tausch / inv.mot / inv.mot

=0

inv.mot / change mot / inv.mot
mot.tausch / inv.mot / inv.mot

=1

ATTENZIONE: con attuatori con fermi integrati & obbligatorio il rallentamento sempre attivo ad un valore superiore a 5.
ATTENTION: with actuators with integrated Tocks, the permanently active slowdown to a value higher than 5 is mandatory.
ATTENTION: avec des actionneurs a butées intégrées il est obligatoire'que le ralentissement soit toujours actif a une valeur supérieure a 5.
ACHTUNG: Bei Aktuatoren mit integrierten Feststellern ist eine imimer aktive Verlangsamung bei einem Wert tiber 5 zwingend erforderlich.
ATENCION: con accionadores con topes integrados la’deceleracion debe estar siempre activa a un valor superior a 5.
ATENCAO: com atuadores com bloqueios integrados é obrigatdrio o retardamento sempre ativo a um valor superior a 5.

@ AUX3=0 AUX3=1
AUX3=2
AUX3=3
AUX3=4
AUX3=5
AUX3=6
AUX3=7
AUX3=38
(‘/ﬁ - ANT.
2627 26]27]  [50]51]
R

Connettore scheda opzionale
Optional board connector
Connecteur carte facultative
Steckverbinder Zusatzkarte
Conector de la tarjeta opcional
Conector para a placa opcional

Connettore programmatore palmare
Palmtop programmer connector
Connecteur programmateur de poche
Steckverbinder Palmtop-Programmierer
Conector del programador de bolsillo
Conector programador palmar

Display + tasti programmazione
Display plus programming keys
Afficheur et touches de programmation
Display und Programmierungstasten
Pantalla mas botones de programacion
Display mais teclas de programagao,

(*) 110V

*

Altre tensioni disponibili a richiesta
Other voltages available on request

Autres tensions disponibles sur demande
Weitere Spannungen auf Anfrage erhéltlich
Otras tensiones disponibles a peticion
Tensdes especiais de alimentacédo a pedido.

JP3

50|51

~\vT

SAFE1=0

™1

t

7]
e fw]o=

Collegamento di 1 coppia di fotocellule non verificate, per fotocellule verificate vedere pagine seguenti.
Connection of 1 couple of untested photocells, for tested photocells see the following pages.

Connexion d'une paire de photocellules non vérifiées, pour les photocellules vérifiées consultez les pages suivantes.
Anschluss von einem Paar nicht tiberprifter Fotozellen, fiir tiberpriifte Fotozelle siehe die folgenden Seiten.
Conexion de 1 par de fotocélulas no comprobadas, para fotocélulas comproabdas véanse las siguientes paginas.
Conexao de 1 par de fotocélulas ndo verificadas, para fotocélulas verificadas consultar paginas seguintes.

JEEEEEEEEEEANENG]|

F2 3,15 AT

F1 1.25 AT(220-230v)
F1 2.5AT (120V)

FAULT 2
SAFE 2

=20 =L oo

FAULT 1

SAFE 1

STOP
com

= = oo

|

NC

NC
» NC

IC2

NO

IC1

coM

g

NO

24V +
24V -

24 VSafe+

SWO2 /ENC2B

SWC2/ENC2A

SWO 1/SW2/ENC1B

SWC1/SW1/ENCIA

+ REF SWE

- REF SWE
3 AUX3
Y (MAX 24V 1A)

4

220-230v ¥

|
l
]
]

Sicurezze

Safety devices

Sécurités
Sicherheitsvorrichtungen
Dispositivos de seguridad
Disp. seguranca

Comandi / Commands
Commandes/Bedienelemente
Mandos/ Comandos

Alimentazione accessori
Accessories power supply
Alimentation des accessoires
Stromversorgung Zubehor
Alimentacion accesorios
Alimentacdo acessorios

Ingressi finecorsa/encoder
Encoder/limit switch inputs

Entrées des fins de course /encodeur
Eingdnge Anschlag/Encoder
Entradas finales de carrera

Entradas fim-de-curso/encoder

AUX

Motore / Motor / moteur
Motor / Eindaanslag / Motor

Alimentazione
Power supply
Alimentation
Stromversorgung
Alimentacion
Alimentagao
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MENU SIMPLIFIE

LEGENDA
[GH—+ T Monter
()] - 1 Descendre

I OK ¢ Confirmation/
allumage afficheur

ONVITVLI

Sortir du menu

PRESET

TCA

Mouvement pas a pas

HSITON3

Préalarme

Homme-présent

Verrouillage impulsions a l'ouverture

Ar : fonctionnement automatique, résidentiel

Sr: fonctionnement semi-automatique, résidentiel

SIVONVYS

Ac: fonctionnement automatique, collectif
Sc: fonctionnement semi-automatique, collectif

{ind: fonctionnement & homme présent

HOS1n3ad

TONVYdS3

~

SaINO5NLY0d
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TEST ON

1 PHOT /1 PHOTOP /1 PHOT CL 1BAR/1BAROP/1BARCL

50 | 51|52 70|71 (72| 73|74 |75 1-S | 2-S |3-S |4-S | 5-S | 6-S | (SCS-MA)
TE G 2 | L] | L]
? N

1 PHOT /1 PHOTOP /1 PHOT CL

1 PHOT /1 PHOT OP / 1 PHOT CL
521 151 5o—1 151
50% ™A s Sojz ™ N s
31—70 370
- EKI—B - EEZ—H
51—72 574
2 PHOT /2 PHOT OP / 2 PHOT CL 2 BAR/2BAROP /2 BARCL 2 PHOT /2 PHOT OP /2 PHOT CL
-
52—]6]
52—1 151 72—{5| 52—1 [1}—s51
sojﬁ ™I RX1 (5o 70*&3 sojE ™1 RX 5 oo
- 3 3 e 3]
—\| &7 5 s0—2| - E’*:T
L?in 51— 1Bar1 || 51
T
s2—I1 TH—s51 L = 52—1 1
sojE ™ RX2 51 3 52—]6] SOjZ ™2 RX2 51
- H 7015 - 3]
— {:Qiéfn 7347%2? — {:;§
L 5—70 50 72 L 5
51— 1Bar2 | |
3 PHOT /3 PHOT OP /3 PHOT CL 3BAR/3BAROP /3 BARCL 3 PHOT /3 PHOT OP / 3 PHOT CL
52— 151 = 52—{1 51
20_z1 ™ RX1 1 2 ﬁs 20tz ™ RXT 5] 2
- [3] 15 - El
- Ecj—m 2] 14N EEE—M
572 | |5 13] 5174
2
521 51 | = 12 wn|52—1 1151
| 502 ™2 RX2 51 N 1Bar1 | o0 ol X2 RX2 5]
o - k! > [ e e ! %
i [4—2s |~ M I (425
J B 241 o Csiis
= 15
s - 4 w —
w gé ; ™3 RX3 %751 W ?j w 53 ; ™3 RX3 %751
&= . [2]—50 13 0|5 . [2—50
] — Ci—}s 12| o] - Eifg,s
E {4—73 1/Bar2 |LJ AL 7s
570 T s —70
4 PHOT /4 PHOT OP / 4 PHOT CL 4BAR/4BAROP /4 BAR CL 4 PHOT / 4 PHOT OP / 4 PHOT CL
52 1 151 M L = 52 1 151
50—z ™1 RX1 31 5 6 4ssz—g 50132 ™ RX1 (7150
e 3] 51— -5 —51— e 3]
=\ 5 A | s =\ &3
70 14 55 —4 41—70
L?—n 131 n 3-S5 —3 O L?—M
2 50—2
2 51 2 E3 52 51
] e Rx2 (3 oo 1JBar1 | || 51 —{1]Bar3 | | 20_l3| ™ 2 3
e 13 [ ¢ ER
- ;:j}fzs I T - S:EI‘JS
515 3 526 5115
527 151 5} 70 —{5] 52— 7 751
50_I2] ™3 RX3 31 5 71 7 7;7 50271 TX3 RX3 71 o
— 3135 ?j 6-S 7§j — 5135
A58 2] 50—{2] poEss
545 1/Bar2 | || 51—(1]Bar4 | | 545
52 1 151 52 1 151
50—2| ™4 RX4  21—s0 50—{2] ™4 RX4 51 50
- 3165 e 3165
g Ez—n - Ezfn
[ 5%
BAR 8K2/BAR 8k2 OP/BAR 8k2 CL
< <
= SAFETY EDGE SAFETY EDGE = SAFETY EDGE
© —mm— - Ol 70— p— -
I s, T 8,2Kohm 5% I 74:_: ,,,,,
- ny
X} SN
o o
oc oc
[Nl (N2

1BAR/1BAROP/1BARCL

TEST OFF

1BAR/1BAR
m
52—16]
74—15
75—15‘L
70 —{3]
50— 2|
51— 1/Bar1 L
2BAR/2BAROP /2 BARCL
52—16 M
74—51—
70— 4}
ij
50— 2|
51— 1/Bar1 ||
52—I6 M
70—{51—
75 —!4}
ij
50— 2|
51— 1/Bar2

=7,10,13

SAFE 2

BAR 8K2/BAR 8k2 OP/BAR 8k2 CL

SAFETY EDGE

3 BAR/3 BAROP /3 BARCL

TEST ON

52—6 M
45 5
S—S—AS
35 —[3]
50 — 2|

Ll 5T —11/Bar3 ||
s2—6] ]
70 —{5]
75—i5L
6-5 —|3]
50— 2]
51— 1|Bar4

8,2Kohm 5%

Numero massimo di dispositivi verifcati: 6 (ma non piu di 4 per tipo),
Maximum number of tested devices: 6 (but no more than 4 per type),
Nombre maximum dispositif vérifés: 6 (mais pas plus de 4 par type),
Max. Anzahl der Giberpruften Gerate: 6 (jedoch nicht mehr als 4 je Typ),
Numero maximo dispositivos comprobados: 6 (pero no mas de 4 por tipo),
Num. maéx. dispositivos verificados: 6 (ndo mais de 4 por tipo),
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THALIA

\ PROGRAMMATORE PALMARE UNIVERSALE

UNIVERSAL PALMTOP PROGRAMMER
PROGRAMMATEUR DE POCHE UNIVERSEL
UNIVERSELLEN PALMTOP-PROGRAMMIERER

PROGRAMADOR DE BOLSILLO UNIVERSAL
CONECTOR PROGRAMADOR PALMAR

SCHEDA DI ESPANSIONE
EXPANSION BOARD
CARTE D’EXPANSION
ERWEITERUNGSKARTE
TARJETA DE EXPANSION
CONECTOR DE EXPANSAO

ON

28 - VIRGO SMART BT A

D812939 00096_01



ACCES AUX MENUS Fig. 2

*** Saisie du mot de passe.
Demande avec logique Niveau Protection

_'-_"'_'-_"’_'-{::15 configurée sur 1,2,3, 4
! LEGENDA
G+ T Monter
B 8 B B} [C—— 4  Descendre
- -) Voir MENU PARAMETRES [Clf—OK ¢! Confirmation /

Allumage afficheur

+—f@
- B Sortir du menu

- B i meny LOGIQUES e

CEEE

|—> IC = Activation entrée fin
fermeture du moteur 2 S

Q.

e course
(@]

=

Q.

> — DO=Activation entrée fin
-)-j ouverture du moteur 2 S

4 L L =Activation entrée fin de course
P fermeture du moteur 1 SWC1

’ L O=Activation entrée finde course
HFELRChEr] pleatichE dES irEEHD "-U ouverture du moteur 1 sz
P

3540

e course
02

=

SQ.

Voir MENU RADIO

|_> Force instantanée du moteur 2

~ [ -(88 -+ [o]-» E2FE) -+ [ox]-» NG )
N —® Force instantanée du moteur 1
SERE Activation entrée Start externe START E

Skr { Activation entrée Start interne START |
oPEn Activation entrée OPEN

cLS Activation entrée CLOSE

PEd Activation entrée piéton PED

ENE Activation entrée TIMER

SkaP Activation entrée STOP

Phok Activation entrée photocellule PHOT ou si configurée comme photocellule
o vérifiée. Activation de 'entrée FAULT associée

Activation entrée photocellule a I'ouverture PHOT OP ou si configurée
PhoP comme photocellule vérifiée active uniquement a l'ouverture. Activation

de I'entree FAULT associée
Activation entrée photocellule & la fermeture PHOT Cl ou si configurée

Phel comme photocellule vérifiée active uniquement a la fermeture. Activation
de I'entrée FAULT associée
bR Activation entrée linteau BAR ou si configurée comme linteau sensible vérifié.
a Activation de I'entrée FAULT associée

Activation entrée linteau BAR avec inversion ACTIVE UNIQUEMENT A 'OUVER-

bAro TURE_ou si configurée comme linteau sensible vérifié. Activation de l'entrée
FAULT associée
Activation entrée linteau BAR avec inversion ACTIVE UNIQUEMENT A LA FER-
bArc METURE ou si configurée comme linteau sensible vérifié. Activation de I'entrée
FAULT associée
La carte attend d’accomplir une manceuvre compléte
SEE d'ouverture-fermeture sans étre interrompue par des arréts
|ntermed|a|resdpour_obtenlr le couple nécessaire au mouvement.
ATTENTION! La détection de l'obstacle n'est pas active
-] EF i Essai photocellules échoué Vérifier connexion photocellules et/ou configurations logiques
I_ Version logiciel centrale ErO2 Essai linteau échoué Vérifier connexion linteaux et/ou configurations logiques
E- EIE | pp - ——
. . . vérifier connexion photocellules et/ou configuration
= 7 EF03 Essai photocellules ouverture échoué parametres/logiques
[+/-] . . . vérifier connexion photocellules et/ou configuration
ErOM Essai photocellules fermeture échoué paramétres/logiques
- . . Vérifier connexion linteau et/ou configurations
E-OR Essai linteau 8k2 échoué paramétres/logiques
. . . Vérifiez connexion linteau et/ou configurations pa-
EFOT Essai linteau ouverture échoué ramétres/logiques
- . . Vérifiez connexion linteau et/ou configurations pa-
E-OB Essai linteau fermeture échoué rametres/logiques
Er HY Erreur essai matériel carte - Vérifier les connexions sur le moteur

- Problémes matériels sur la carte (s'adresser au SAV)

;Cébles/g',alljimenrt]qtion dumoteur ou du signal encodeur
* invertis/débranchés.

ErcH Erreur encodeur - Le mouvement de l'actionneur est trop lent ou arrété par
rapport au fonctionnement programme.

Er3H* Inversion pour obstacle - Amperostop Vérifier éventuels obstacles le long du parcours
Er4H* Thermique Attendre le refroidissement de I'automatisation
ErSH® Erreur communication avec dispositifs a distance Vérifier la connexion sur les dispositifs accessoires et/ou les

cartes d'expansion connectés via série

Er70 Er . . L . Essayer d'éteindre et rallumer la carte. Si le probleme
£ 4 EcT5 Erreur interne de contréle supervision systéme. persiste contacter le service aprés-vente.
Sivous appuyez sur OK vous confirmez les configurations
détectées La carte continuera a fonctionner avec les
Er2 Erreur de consistance des paramétres de centrale (Logiques et Paramétres) C°nﬁ9Ufatl?']5 détectées.
Il faut vérifier les config de la carte (P:
etLogiques).

Sivous appuyez sur OK la carte continuera a fonctionner
Er3 Erreur dans les paramétres de D-track avec D-track par défaut.
A\ Il faut procéder a une auto-configuration

- Répéter la procédure de ré?_lage des fins de course
i

5 -Essayer de déplacer les Timites maximum des
ErSL Err:ieul:gggﬂggltjhbe E Ef’f@Q”GSgTe“”’SQ fins de course d'ouverture et de fermeture.
a - Attention le dernier centimétre de course du piston,

a l'ouverture et a la fermeture, ne peut pas étre utilisé.

EcES erreur de la configuration des entrées SAFE Vérifiez la bonne configuration des entrées SAFE

*H=0,1,..,9,A,B,C,D,EF

(PRSSLard >
~

—0-—‘—0—0-—‘—0—'-—'*—0-—'-’—'-—]
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MANUEL D'INSTALLATION

OPERATEUR |

1) GENERALITES

Opérateur en basse tension (24V=—=) indiqué pour 'usage résidentiel. Concu pour
des portails battants avec des piliers de?aibles dimensions. Le bras d’actionne-
ment, a la forme spéciale anti-cisaillement, permet de bouger des vantaux lorsque
I'opérateur est sensiblement déplacé de Eur point d'appui. Le motoréducteur
électromécanique irréversible maintient le blocage en fermeture et ouverture.
Le levier de déglocage situé a I'extérieur de chaque opérateur permet d'effectuer
la manoeuvre manuelle avec une grande facilité.

ATTENTION! L'opérateur mod. VIRGO SMART BT A n’est pas doté de réglageb
mécanique du couple. Il faut utiliser un tableau de commande du méme con-
structeur, conformément aux exigences essentielles de sécurité des directives
281 4/35/CE, 2014/30/CE, 2006/42/CE et doté d'un réglage électrique du couple
adéquat.

Avant d’activer la manceuvre manuelle, vérifier que cela ne pourrait causer une
situation dangereuse.

Vérifier dans [a documentation que le champ thermique du lieu de travail est
apte a l'actionneur.

Vérifier que le coincement entre les parties mobiles et les parties fixes, d au
mouvement de la porte, est évité.

S'il est prévu d'utiliser des portails battants quiincorporent des portes, le moteur
ne doit pas fonctionner dans le cas ou la porte resterait ouverte.

ATTENTION! L'actionneur doit étre installé par un installateur professionnel,
parce que ils sont nécessaires des composants de sUreté spécifiques, en accord
avec le site et donc la sGreté dépend de I'installation.

2) CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Moteur 24V=—=2500 min'
Puissance 110W
Classe d'isolement F

Lubrification Graisse permanente

Rapport de réduction 1+1224
Tours de I'arbre en sortie 2 min" MAX
Temps d’ouverture 90° 14s

Couple fourni 170 Nm

Poids et longueur maxi du vantail | 2000N (~200kg) pour une longueur du

vantail de 2m

Réaction a I'impact Limiteur de coupe intégré sur centrale

de commande THALIA
Bras a leviers

Transmission du mouvement
Arrét

Fins de course électriques incorporées
+ blocages mécanique

Manoeuvre manuelle Déblocage mécanique a levier avec clé

Nombre de manoeuvres en 24h 60
Conditions ambiantes -20 + +55C°
Degré de protection P44
Poids de I'opérateur 8kg
Dimensions Voir fig.B
Pression acoustique <70dB(A)
Nombre de manoeuvres 20 cycle/h
kg
300
250 -
200
150 o
100 4
50 -
0 m
1 15 2 23

3) INSTALLATION DE L’'AUTOMATISME

3.1) Vérifications préliminaires S'assurer:

«Que la structure du portail est suffisamment robuste est rigide.
La position de fixation doit étre évaluée selon la structure du vantail. En tous
I(es cas)le bras de manoeuvre doit pousser a un endroit renforcé du vantail.

Fig. C

«Que les vantaux se déplacent manuellement sur toute leur course.
Si le portail nest pas neuf, il faut contréler I'état d'usure de tous ses compo-
sants. Réparer ou remplacer les parties défectueuses ou usées.
La fiabilité et la sécurité de I'automatisme sont directement influencées par
I'état de la structure du portail.

4) FIXATION DE LA PLAQUE DE SUPPORT
L'opérateur est fourni avec la patte de fixation et le bras a leviers.
Aprés avoir localisé le point de renfort du vantail, avec le portail fermé, tracer

une ligne horizontale imaginaire du centre du renfort jusqu’au pilier (fig. D Réf.1).
La Fig. Cillustre les typologies d'installations les plus courantes:

Réf.2: Ouverture 90° cotes A et B sur dessin

Réf.3: Ouverture 90°, cote B maximum

Réf.4: Ouverture 120°, cote A et B sur dessin

Réf.5: Ouverture 90° vers I'extérieur

Pourd'autres positionsd'installation etanglesleviersrespectifs, consulter le tableau.

Positionner I'étrier de fixage en respectant les cotes indiquées en ﬁ?.C.

La surface du pilier, la ou la patte est fixée, doit étre plane et paralléle au vantail.

Utiliser des vis ou des chevilles a expansion indiquées pour le type du pilier. Si la

surface dupilierestirréguliére, utiliser des chevilles a expansion avec des goujons

detellefagon a pouvoir régler la patte de fixation parallele au vantail (Fig.D Réf. 4).

« Assembler le bras a leviers comme indiqué a la fig. E.

DX = montage sur vantail droit.
SX = montage sur vantail gauche.
Choisir la position de la patte “F” la plus indiquée pour la fixation au vantail.

- Enfiler le bras leviers “L" dans I'arbre de sortie du motoréducteur et le fixer en
utilisant le goujon “P” et I'écrou de sécurité “D".

« Débloquer I'actionneur en actionnant le levier de déblocage pour permettre
le mouvement aisé du bras (cf. paragraphe “MANCEUVRE D’URGENCE").

« Ouvrirle couvercle du motoréducteur et le fixer sur la plaquette comme indiqué
en Fi?‘F Réf.1-2.

- Fixerle support de la porte Fig. F

- Fixer la corniere d’entrainement “F” sur la porte.

« La position correcte que le bras de I'actionneur doit assumer dépend de l'in-
stallation. Le point d’assemblage sur la porte sétablit en positionnant le bras
de facon a respecter la cote représentée en fig.C Réf.1.

« Avec |'opérateur dégagé, véri#er le mouvement correct du bras.

+ Répéter la méme opération pour l'autre vantail.

5) REGLAGE FIN DE COURSE ET FIXAGE DES BLOCS D’ARRET.

L'actionneur VIRGO SMART BT A est muni de blocs mécaniques d’arrét en fin de

course qui rendent superflue l'installation des butées d’arrét au sol.

Régler les fins de course comme décrit au paragraphe “Branchement moteur et

réglage fin de course dans la section panneau de commande THALIA.

En se référant a la Fig. G, procéder comme suit :

- Localiser les points de fin de course d'ouverture et de fermeture et fixer les
blocs d'arrét de fagon a ce que le bras leviers se positionne contre la butée
légérement apreés l'intervention des fins de course.

6) MANOEUVRE D’URGENCE (Fig. 1)

En cas de faute électrique ou d'anomalies de fonctionnement, la manoeuvre
manuelle d'urgence peut étre effectuée au moyen du levier de déblocage
extérieur (Fig. T réf. S).

1) Introduire la clé de déblocage et la tourner vers la gauche (Fig.1 réf.B).

2) Actionner le levier “S” jusqu’a effectuer le déblocage (Fig.1 Réf.B).

3) Pousser lentement le vantail pour ouvrir ou fermer le portail.(Fig.1 Réf.C).

Pourréactiverlefonctionnementmotorisé, tournerlaclé dansle sens desaiguilles
d'une montre de telle facon a dégager le levier de la position de déblocage et le
reporter dans la position initiale de fonctionnement normal.

7) DISPOSITIF DE DEBLOCAGE MANUEL A FIL (Fig. H)

Le déblocage manuel d'urgence de l'opérateur peut étre actionné par un di-

spositif a fil:

- Retirer de la gaine tout le cable métallique et le passer dans le levier de déblo-
cage.

- Bloquer la gaine et en régler opportunément la position avec la vis spéciale.

- Dans la couverture, un logement est prévu a dechirer pour le passage de la
gaine.

- Pour d'autres renseignements, se référer aux instructions spécifiques du
dispositif de déblocage.

8) VERIFICATION DE L’AUTOMATION

Avant d'utiliser définitivement I'automation, contrdler attentivement ce qui suit:

«  Vérifier le bon fonctionnement de tous les dispositifs de sécurité (micro-fin
de course, cellules photoélectriques, barres palpeuses etc.).

+  Vérifier que la poussée (anti-écrasement) du vantail rentre dans les limites
prévues par les normes en vigueur.

« Vérifier la commande d’ouverture manuelle.

«  Vérifier 'opération d’ouverture et de fermeture avec les dispositifs de com-
mande appliqués.

«  Vérifier lalogique électronique de fonctionnement normale et personnalisée.

9) UTILISATION DE L’ AUTOMATION

Etant donnée que I'automation peut étre commandée a distance par radiocom-
mande ou bouton de start, et donc hors de vue, il est indispensable de contréler
souvent le fonctionnement parfait de tous les dispositifs de sécurité. Pour toute
anomalie de fonctionnement, il faut intervenir rapidement a l'aide aussi de
personnel qualifié.

Il est recommandé de tenir les enfants loin du rayon d’action de I'automation.

10) COMMANDE

L'utilisation de I'automation permet l'ouverture et la fermeture de la porte de
facon motorisée. La commande peut étre de type différent (manuel, avec radio-
commande, contréle des acces par carte magnétique etc.) selon les besoins et
les caractéristiques de I'installation. Pour les différents systémes de commande,
voir les instructions correspondantes. Les utilisateurs de I'automation doivent
étre formés sur la commande et I'utilisation.

11) ENTRETIEN

Pour toute opération d’entretien, couper I'alimentation au systeme.

+  Lubrifier périodiquement les points d'articulation du bras de manoeuvre.

«  Effectuer de temps en temps le nettoyage des optiques des cellules pho-
toélectriques.

- Faire controler par un personnel qualifié (installateur) le bon réglage du
couple des moteurs.

+  Pourtoute anomalie de fonctionnement non résolue, couper |'alimentation au
systéme et s'adresser a du personnel qualifié (installateur). Pendant la période

e hors service, activer le déblocage manuel pour permettre I'ouverture et

la fermeture manuelle.
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| CENTRALE DE COMMANDES |

1) GENERALITES
Le tableau de commande THALIA est fourni par le fabricant avec un réglage
standard. Toute variation doit étre configurée a l'aide du programmeur muni
d'afficheurintégré oud’un programmeur palmaire universel.La centrale supporte
complétement le protocole EELINK.
Les caractéristiques principales sont:
- Controle de 1 ou 2 moteurs de 24 V BT

Remarque: Il faut utiliser 2 moteurs du méme type.
- Réglage électronique du couple avec détection des obstacles.
- Entrées controle fin de course selon le moteur sélectionné
- Entrées séparées pour les dispositifs de sécurité
- Récepteur radio intégré rolling-code avec clonage des émetteurs.
La carte est munie d'un bornier extractible , pour faciliter les opérations
d’entretien ou le remplacement. Elle est équipée de plusieurs barrettes pré-
cablées pour faciliter la pose.
Les barrettes intéressent les bornes: 70-71, 70-72, 70-74. Si vous utilisez les
bornes ci-dessus, retirez les barrettes.

VERIFICATION

Le tableau THALIA accomplit le controle (vérification) des relais de marche et
des dispositifs de sécurité (photocellules) avant chaque cycle d'ouverture et de
fermeture. En cas de mauvais fonctionnement, vérifiez si les dispositifs bran-
chés fonctionnent correctement et contrélez les cablages.

2) DONNEES TECHNIQUES
Alimentation

220-230V 50/60 Hz*

Isolation/basse tension > 2MOhm 500V ===

Température de fonctionnement -20/+55°C

Protection thermique Logicielle

Rigidité diélectrique secteur/bt 3750V~ pendant 1 minute
Courant sortie moteur 7.5A+7.5A maxi

Courant de commutation relais moteur | 10A

Puissance maximum moteurs 180W + 180W (24V —=)

24V~ (1A absorption maxi
Sav-safalbsorP )

Contact alimenté en 24V—=N.0. (1A
maxi)

Alimentation des accessoires

AUX 0

AUX 3 Contact N.O. (24V~/1A maxi)
Fusibles Cf. Fig. K

N° combinaisons 4 milliards

N°® maxi radiocommandes mémorisables | 63

(* autres tensions disponibles a la demande)

Versions d’émetteurs utilisables :
Tous les émetteurs ROLLING CODE compatibles avec: (((—ZR—Ready))

2.1) KIT BATTERIES VIRGO BAT (EN OPTION )

3) PREDISPOSITIONS TUYAUX Fig. A

Prédisposer l'installation électrique comme indiqué dans la fig.A.

Tenir nettement séparés les branchements de réseau des branchements de tres
baisse tension de streté (24V).

Dans ce but, 'opérateur est doté de prédispositions appropriées, indiquées a la
Fig. A, pour conduite a cable flexible spiralée @ interne 20:

- P1 entrée alimentation de réseau.

- P2/P3 entrées pour dispositifs de sécurité et accessoires.

Pour I'alimentation de réseau, utiliser le serre-cable spécial (Fig. A -"S").

4) CONNEXIONS DU BORNIER Fig. K

AVERTISSEMENTS - Pendant les opérations de cablage etde montage, respectez
les normes en vigueur et les principes de la bonne technique.

Les conducteurs alimentés avec des tensions différentes doivent étre séparés
physiquement entre eux ou isolés de facon adéquate avec une couche d‘isolant
de Tmm d'épaisseur minimum.

Les conducteurs doivent étres fixés par un systeme supplémentaire a proximité
des bornes, par exemple a I'aide de bandes.

Tous les cables de connexion doivent étre maintenus a I'écart du dissipateur.
ATTENTION ! Pour la connexion sur le secteur, utilisez un cable multipolaire
ayant une section d’au moins 3x1,5 mm2 et conforme aux normes en vigueur.
Pour la connexion des moteurs, utilisez un cable multipolaire ayant une section
d’au moins 1,5 mm2 et conforme aux normes en vigueur. Le cable doit étre au
moins égal a HO5RN-F.

5) BRANCHEMENT MOTEURS ET REGLAGE FINS DE COURSE (Fig. J)

Avec le portail complétement fermé et ouvert, faites tourner la came corres-
pondante jusqu'au déclic du micro de fin de course concerné et verrouillez-le
en position avec les vis prévues a cet effet.

Vérifiez si les fins de course interviennent correctement, en procédant a
quelques cycles complets d'ouverture et fermeture motorisées.

Borne Définition Description
L PHASE li i hasée 220-230V 50/60 Hz*;
N NEUTRE Alimentation monophasée - 7%z
JP5 . o
57 PRIM TRANSF Connexion primaire transformateur, 220-230V.
Alimentation de la carte:
JP21 SEC TRANSF 24V~Secondaire transformateur
24V= Alimentation par batterie de secours
10 MOT1 + Connexion moteur 1. Retard déphasage en fermeture.
1 MOT1 - Vérifier les branchements de la Fig. J
14 MOT2 + Connexion moteur 2. Retard déphasage en ouverture.
15 MOT2 - Vérifier les branchements de la Fig. J
Sortle confi urable AUX 0 — Défaut CLIGNOTANT
20 DIO/ VOYANT PORTAIL OUVERT SCA/ Commande LUMIERE COURTOIS|E/ Commande LUMIERE ZONE/

AUX 0 - CONTATTO ALIMENTA-
TO 24V (N.O.) (1A MAX)

e CAN
LUMIERE ESCALIERS/ ALARME PO
21 e A AIMANT/ENTRETIEN/CLIGNOTANT ET ENTRETIEN.
Consultez le tableau Configuration des sorties AUX,
Sortie conﬁ urable AUX3 - Défaut Sortie 2éme CANAL RADIO.

RTAIL OUVERT/ CLIGNOTANT/ SERRURE ELECTRIQUE A DECLIC/ SERRURE ELECTRIQUE

26 AUX 3 - CONTACT LIBRE (N.O.) | 2éme CAN DIO/ VOYANT PORTAIL OUVERT SCA/ Commande LUMIERE COURTOISIE/ Commande LUMIERE ZONE/ LUMIERE
(Maxi 24V 1A) ESCALIERS/ ALARME PORTAIL OUVERT/ CLIGNOTANT/ SERRURE ELECTRIQUE A DECLIC/ SERRURE ELECTRIQUE A AIMANT.
27 Consulter le tableau “Configuration des sorties AUX".
v E 4 + REF SWE Commun fin de course
g N g 42 SWC1 Fin de course de fermeture du moteur 1.SWCT (N.F).
] S
: §_8 = ﬁ 43 SWO 1 Fin de course d'ouverture du moteur 1.SWO1 (N.F.).
E 8 44 SWC2 Fin de course de fermeture du moteur 2.SWC2 (N.F.).
o> 45 SWO 2 Fin de course d'ouverture du moteur 2.SWO2 (N.F.).
2 'f 42 SW1 Controle fins de course moteur 1
HE 8 : ) Pour les actionneurs avec gestion des fins de course a un fil.
v
13"
= =S E 0 43 SW2 Controle fins de course moteur 2
i b Pour les actionneurs avec gestion des fins de course a un fil.
50 24V-
Sortie alimentation accessoires.
51 24V+
Sortie alimentation des dispositifs de sécurité vérifiés (émetteur photocellules et émetteur linteau sensible)
52 24Vsafe+ Sortie active uniquement pendant le cycle de manceuvre.
“ 60 Commun Commun entrées IC 1 etIC 2
% Entrée de commande configurable 1 (N.Q.) - Défaut START E
c 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
g Consulter le tableau “Configuration des entrées de commande”.
g Entrée de commande configurable 2 (N.O.) - Défaut PED.
(¥] 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Consulter le tableau “Configuration des entrées de commande”.
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70 Commun Commun entrées STOP, SAFE 1 et SAFE 2

71 STOP La commande interrompt la manceuvre. (N.F)
Si vous ne l'utilisez pas, laissez la barrette en place.

Entrée de sécurité configurable 1 (N.F) - Défaut PHOT.

72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST/BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Consulter le tableau “Configuration des entrées de sécurité”.

73 FAULT 1 Entrée de vérification des dispositifs de sécurité connectés sur le SAFE 1
Entrée de sécurité configurable 2 (N.F.) - Défaut BAR.

74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST /BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Consulter le tableau “Configuration des entrées de sécurité”.

75 FAULT 2 Entrée de vérification des dispositifs de sécurité connectés sur le SAFE 2

Y ANTENNE Entrée de I'antenne

Utilisez une antenne syntonisée sur 433 MHz. Pour la connexion Antenne Récepteur utilisez un cable coaxial RG58. La
présence de masses metalll(éues prés de I'antenne risque de déranger la réception radio. Si '€metteur a une portée
# SHIELD réduite, déplacez I'antenne dans un endroit plus adéquat.

Antenne

que Aux= 0 - Sortje 2EME CANAL RADIO. R R .
ontact reste fermé pendant 1s au moment de I'activation du 2éme canal radio.

Of
e
Of
e

ohtact reste fermé pendant l'ouverture et lorsque le vantail est ouvert, intermittent pendant la fermeture, ouvert avec le vantail fermé.

i
ique Aux= 1 - Sortje SO| TIEVOYANT PORTAIL OUVERT SCA
i

que Aux= 2 - Sortje commande LUMIERE DE COURTOISIE.
ontact reste ferme pendant 90 secondes apres la derniere manoeuvre.

%
9
C
i
el

ique Aux= 3 - Sortje commande LUMIERE DE ZONE.
gntact reste fermeJ pendant toutelfa durge (fe%a manoeuvre.

ique Aux= 4 - Sortje LUMIERE ESCALIERS.

L
L
L
L
L
L
L
Le
Log N .

Le Tontact reste fermé pendant 1 secondes aprés le début de la manceuvre.
Lo

Leg

ique Aux= 5 - Sortie ALARME PORTAIL OUVERT.
cgr?teactur)éste fer%é%i le vantaifreste ouvert pendant deux fois plus de temps que le TCA configuré.

Logique Aux=6 - Sortje pogr CL|GNOTANT.
LeContact reste fermé pendant la manceuvre des vantaux.

Logique Aux= 7 - Sortie pour SERRURE ELECTRIQUE A DECLIC.
Le contact reste fermé pendant 2 secondes a chaque ouverture.

Logique Aux= 8 - Sortje pour SERRURE ELECTRIQUE A AIMANT.
Le Contact reste fermée orsque le portal est fermeé.

Logique Aux= 9 — Sortie ENTRETIEN
Le%gntact reste fermé ﬁ)rsque la valeur configurée dans le paramétre Entretien est atteinte, afin de signaliser la demande d’entretien.

Logique Aux= 10 — Sortie CLIGNOTANT ET ENTRETIEN, ) ) N X X X ) .
| e Contact reste fermé pendant la manceuvre des vantaux. Si la va'n:letg,conﬁ urée dans le paramétre Entretien est atteint en fin de manceuvre avec le vantail fermé, 4 fois le contact se
e

erme_pendant 10s et souvre pen ant 5s pour 5|gnaler ademan entrefien.

Configuration des entrées de commande

[T

Logique IC= 0 - Entrée configurée comme Start E. Fonctionnement suivant la Logique Matiuk PRS A PAS. Démarrage externe pour la gestion du sémaphore.

Logique IC= 1 - Entrée configurée comme Start |. Fonctionnement suivant la Logique Moliut PRS A PRS. Démarrage interne pour la gestion du sémaphore.

Logique IC:dZ - Entrée fpnﬁgurée comm ,(P,pen., 3 ) o i . .
Lacommande accomplit uneé ouverture. SiT'entrée reste fermée, les vantaux restent ouverts jusqua l'ouverture du contact. Avec le contact ouvert I'automatisation se ferme aprés le
temps de TCA, s'il est active.

Logique IC=d3 - Entrée confi t#rée comme Close.
Lacommande accomplit une fermeture

Logique IC= 4 - Entrée configurée comme Ped.
La%gmmande accompfit une ouverture piétonne, partielle. Fonctionnement suivant la logique Moliut PRS A PRS.

Lo ic%ue IC=5 - Entré conﬁégurée comme Timer. o N
Fonctionnement analogue a'Open mais la fermeture est garantie méme aprés une panne de courant.

Logique IC= 6 - Entrée conﬁgurée comme Timer Ped. | . , 3 .
LaTommande acE)om litun pqverturen[i)letonne, partielle. Si l'entrée resfe fern'\ee, le vantail restg Qlf
Start E, Start | ou Open est activee, une lir

€ € vert jus
anoeuvre compléte est accomplie par la suite pour réta

A ?u'é_ I,’ouverturefdu contact. Si l'entrée reste fermée et %u’une ccg‘nmande
‘'ouverture piétonne. La fermeture est garantie méme apres une panne de courant.

ogique SAFE=0 - Enﬁrée confi u{ég comme Phot, photocellule no vériéesé*). (Fi% M, réf.1). i . i

E met de connecter les disposjtifs dépourvus de contact supplementaire de veri cafl?n. n cas c, ‘obscur: ;%s,ement, les phothce |ules son} actives %n ouverture et en fermeture. Un
obscurcissement de la photocellule en fermeture n'inverse le mouvement que lorsque la photocellule est libéree. Si'vous ne I'utilisez pas, laissez 1a barrette en place.
Logique SAFE= 1 - Entrée configurée comme Phot test, photocellule vérifiée, (Fig. M, réf.2). i X
Aﬁ%\ge la vi rlgca ion ées p%oto%eﬁ ?es au gbut c}e?a mgnoeuvre. En ca(lis,deobscgras%emenh les pP]PtloceIIuIes sont actives en ouverture et en fermeture. Un obscurcissement de la
photocellule en fermeture inverse e mouvement uniquement apreés le dégagement de la photocellule.

Lo?ique AFE = 2 - Entrée _conﬁgtg#rég,comme Phot op. photocellule active gniqueﬁnent a I’é)uvertg,r no vériées (¥). (Flig. M, réf.1)
Pe rget e connecter les dis 0f| ifs dépourvus eéont ct supggrr],entmre Je veri cagon. n cas ﬁ Fcur_mssement, ,fonctlonne_menﬁ de la photocellule en fermeture est exclu.
Pendant l'ouverture verrouille [e mouvement pendant la durée de I'obscurcissement de la photocellule. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.

Lo%]ique SAF,E: 3 - Entrée confi lf ée comme Phot op test. photocellule vg’riﬁée active uniqu?n}ent a I’ouvertureéFi?. , réf.2). i
Active |a vérification des photo?e ules a(lil qﬁgi%ut dela manoeuvrie. En cas d'obscurcissement, [e fonctionnement de fa photocellule en fermeture est exclu. Pendant l'ouverture ver-
a a

rouille le mouvement pendant [a durée de I'obscurcissement de la photocellule.

Logique AFE =4 - Entrée ,conﬁg[p#rég,comme Pgot cl. photocellule active ugiqu,e[ﬁent ala fermetéllr%no vériées (*). (Fig, M, réf.1)
Pﬁ met ?connecter_ les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de Vérification. En cas d'obscurcissement, le fonctionnement de la photocellule en ouverture est exclu. En
phase de fermeture, inverse'immédiatement. Si vous ne I'utilisez pas, laissez [a barrette en place.

Logique SAFE =5 - Entrée configurée comme Phot cl test. photocellule vérifiée active uniquement a la fermeture (Fig. M, réf.2)
Ac%\?e la vérliE'li_anon dets photogelf{ules au g‘e%ut deﬁa man%euvre. En cas d'obscurcissement, Pg?onctlonnement de I% photocellule en ouverture est exclu. En phase de fermeture,

Lo?'que SAFE=6 - Entréde_ confi uga,e comme Bar, linteau senls,ibleno vériées (*). (Fig. M, réf.3) . . . .
Pefmet de connecter les dispositits dépourvus de contact supplémentaire de vérification. La commande inverse le mouvement pendant 2s. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place

Logique SAFE = 7 - Entrée configurée comme Bar, linteau sensible vérifié (Fig. M, réf4),
Ac%\?‘e la vérl%canon des?mteau?( SenS‘I:bg.S au debut (?e ra manoeuvre. La commande’inverse le mouvement pendant 2 secondes.

Logique SAFE= 8 - Entrée conﬁgurée comme Bar 8k2 (Fi%. M, réf. 5). Entrée pour linteau résistif 8K2.
LaTommande inverse le mouvément pendant 2 secondes.

Logigue SAFE=9 Entrée configurée comme Bar op. linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture, si activée pendant la fermeture accomplit I'arrét de I'automatisation (STOP) (Fig.

, el . . . . - . " . , " . " .
Permet de connecter les dlSpOSItlfﬁ depogl_rvus de c?,ntq.ct supplementa\re de vérification. Lintervention en phase d’'ouverture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention
en phase de fermeture provoque ['arret. Si vous ne ['utilisez pas, laissez |a barrette en place.

Lo jqu SAFE=1 OEntrge c?_nﬁ urée comme Bar og.,lti)ntegu ﬁensible Vérifié avecinversion active uni%u mental'ouverture, si af,tivée Ip,endgnt lafermeture accorgglit I'arrét de I'automatisation (STOP) éFi?. M, réf.4)
Active [a v J‘Iﬁq«%tlon es linteaux sensibles au début dela manceuvre. Lintervention en phase d'ouverture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention en phase de fermeturé
provoque ['arrét.

e SAFE= 11 Entrée configurée comme Bar 8K%,Qp. linteau SKZ avecinversion acti&/e uniquemfnt al'ouverture, si acﬁivée enfdant la fermeture accomplit, ¥arrét de |'automatisation (STOP) (Fig. M, réf. 5)

[pgique SAF ) N '
Lintervention en phase d'ouverture provoque l'inversion du mouvement pen ant 2 sec, Lintervention en phase de ermeture provoque l'arret.

Log;%ue %ﬁFE: 12 Entréﬁ corgﬁgurée_c mme Bar cl. linteau sensible avec inversion active upiguement a |a fermeture, si activ%e penéjar}tl’ouverture accomplitlj_arrétd,e I'automatisation (STOP) (Fig. M, réf. 3)
Permet de connecter les dispositifs dépourvus, de contact sup[fje mnentaire de veérification. Lintervention en phase de fermeture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec,
Lintervention en phase d'ouverture provoque l'arrét. Si vous ne'l'utilisez pas, laissez la barrette en place.

It_ogiq[ue tS'AFEE‘IJSPETEée{\ﬁon’QQX)rée comme Bar cl. essai linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a la fermeture, si activée pendant l'ouverture accomplit I'arrét de I'au-
omatisation ) 19. VI, ret. . . " . " . " .
ctive [a venfgcatlon des linteaux sensibles au début de la manceuvre. Lintervention en phase de fermeture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention en phase

ouverture provoque l'arrét.

Lg_%%??FSAF& 14 Entrée configurée comme Bar 8K2 linteau 8K2 avec inversion active uniquement a la fermeture, si activée pendant l'ouverture accomplit I'arrét de I'automatisation

ig. M, réf. ?1) X X K K
[_mterven%on'en phase de fermeture provogue l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention en phase d'ouverture provogue l'arrét.

(*) Si on installe des dispositifs du type D (tels que définis par la EN12453), branchés en mode non vérifié, prescrire un entretien obligatoire au moins tous les
six mois.
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6) DISPOSITIFS DE SECURITE
Remarque: utiliser uniquement les dispositifs de sécurité récepteurs avec
contact en libre échange.

6.1) DISPOSITIFS VERIFIES Fig. M

6.2) CONNEXION D’1 PAIRE DE PHOTOCELLULES NON VERIFIEES Fig. L
7) ACCES AUX MENUS: FIG. 2

7.1) MENU PARAMETRES (PR A7) (TABLEAU “A” PARAMETRES)

7.2) MENU LOGIQUES (Lol ic) (TABLEAU “B” LOGIQUES)

7.3) MENU RADIO (-Ad ia) (TABLEAU “C” RADIO) . . .

- REMARQUEIMPORTANTE : MARQUEZ LE PREMIER EMETTEUR MEMORISE
AVEC LE TIMBRE CLE (MASTER). i

En programmation manuelle, le premier émetteur attribue le CODE CLE DU

RECEPTEUR; ce code est nécessaire pour accomplir ensuite le clonage des

émetteurs radio.

Lerécepteurdebordintégré Clonixdispose égalementde quelquesfonctionnalités

avancées importantes:

« Clonage de I'émetteur master (rolling code ou code fixe)

« Clonage par substitution d‘émetteurs déja intégrés au récepteur

« Gestion bases de données des émetteurs

«  Gestion communauté de récepteurs

Pour savoir comment utiliser ces fonctionnalités avancées consultez les instructions

du programmateur palmaire universel et le Guide général de programmation des

récepteurs.

7.4) MENU DEFAUT (dEFRULE) 3
Ilraménelacentraleauxvaleurs préconfigurées par DEFAUT. Apres laréinitialisation
vous devez accomplir une nouvelle AUTOCONFIGURATION.

7.5) MENU LANGUE (LAnGLUE)
Consente di impostare la lingua del programmatore a display.

7 6) MENU AUTOCONFIGURATION (RUtaSEE)

Lancer une opération d’ autoconfiguration en allant dans le menu prévu a cet effet.

+ Apreés avoir appuyé sur la touche OK le message “ " s'affiche, la centrale
commande une manceuvre d'ouverture suivie d’une manoeuvre de fermeture,
pendant laquelle la valeur minimum de couple nécessaire pour le mouvement
du vantail est automatiquement réglée.

Le nombre de manceuvres nécessaires pour accomplir 'auto-configuration
peut varier de 1 a 3. Pendant cette phase, il est important d'‘éviter d'obscurcir les
photocellules et d'utiliser les commandes START, STOP et I'afficheur.

Au terme de cette opération, la centrale de commande aura automatiquement

configuré les valeurs de couple optimales. Les vérifier et les modifier, le cas échéant,

de la fagon décrite dans la programmation.
ATTENTION !! Vérifiez sila valeur de la force de choc mesurée dans les
points prévus par la norme EN12445 est inférieure a celle indiquée

dans la norme EN 12453
& Les forces de choc peuvent étre réduites a I'aide de rebords défor-
mables.

Attention!!Pendantl’autoréglagelafonctiondedétectiondesobstacles

n’étant pas active le monteur doit contréler le mouvement de I'auto-
matisation et empécher que des personnes ou des choses ne s’approchent
ou ne stationnent dans le rayon d’action de l'automatisation.

7.7)SEQUENCE VERIFICATION INSTALLATION

1. Procédez a 'AUTO-CONFIGURATION (*)

. Vérifiez les forces d'impact: si elles respectent les limites (**) allez au point 10
de la séquence en cas contraire

. Adaptez éventuellement les paramétres de vitesse et sensibilité (force) : cf.
tableau parametres.

. Vérifiez a nouveau les forces d'impact: si elles respectent les limites (**) allez
au point 10 de la séquence en cas contraire

. Appliquez un linteau passif

. Vérifiez a nouveau les forces d'impact: si elles respectent les limites (**) allez

N

ot W

TABLEAU “A” - MENU PARAMETRES - (PA-AI")

au point 10 de la séquence en cas contraire

7. Appliquezdesdispositifsde protectionsensiblesalapression ouélectrosensibles
(par exemple un linteau actif) (**)

8. Vérifiez a nouveau les forces d'impact: si elles respectent les limites (**) allez
au point 10 de la séquence en cas contraire

9. N'autorisez la manutention de l'actionnement qu’en mode Homme présent

10.Vérifiezsitousles dispositifs de détection de présence dans|'aire de manceuvre
fonctionnement correctement

(*) Avant d’accomplir I'auto-configuration assurez-vous d‘avoir accompli
correctementtouteslesopérations de montage etde miseensécurité, prescrites
par les avertissements de montage du manuel de la motorisation.

(**) L'analyse des risques pourrait rendre nécessaire l'application de dispositifs
de protection sensibile

7.8) MENU STATISTIQUES

Permet d'afficher la version de la carte, le nombre total de manceuvres (en
centaines),lenombre deradiocommandes mémoriséesetles 30 derniéres erreurs
(les 2 premiers chiffres indiquent la position, les 2 derniers le code d'erreur).
Lerreur 01 est la plus récente.

7.9) MENU MOT DE PASSE

Permet de configurer un mot de passe pour la programmation de la carte via le
réseau U-link.

Silalogique NIVEAU PROTECTION est configurée sur 1,2,3,4 le systéme demande
le mot de passe pour accéder aux menus de programmation. Aprés I'échec de
10 tentatives d'accés consécutives il faut attendre 3 minutes avant d'essayer &
nouveau. En cas de tentative d'accés pendant ce délai I'afficheur montre BLOC.
Le mot de passe par défaut est 1234.

8) PPRESSION FIN DE COURSE FERMETURE Fig. O Réf. A-B
DIRECTION OUVERTURE Fig. J

9) CONNEXION AVEC CARTES D’EXPANSION ETPROGRAMMATEURPALMAIRE
UNIVERSELLE (Fig. N) Consultez le manuel intéressé.

10) MODULES U-LINK EN OPTION

Consultez les instructions des modules U-link.

L'utilisation de certains modulesimplique uneréduction dela portéeradio. Adaptez
I'installation avec une antenne accordée sur 433 MHz

11) RETABLISSEMENT DES CONFIGURATIONS D’USINE (Fig.P)

ATTENTION ramene la centrale aux valeurs préconfigurées en usine et toutes les
radiocommandes mémorisées sont effacées.

ATTENTION ! Toute erreur de configuration peut causer des préjudices aux
personnes, aux animaux et aux biens.

- Mettez hors tension la carte (Fig. P réf. 1)

-Ouvrezl'entrée Stop etappuyezen mémetemps surlestouches - et OK (Fig. Préf. 2)
- Mettez sous tension la carte (Fig. P réf. 3)

- L'afficheur montre RST, dans les 3 secondes qui suivent confirmez en appuyant
sur la touche OK (Fig. P réf. 4)

- Attendez que la procédure s'achéve (Fig. P réf. 5)

- Procédure achevée (Fig.P réf. 6)

ATTENTION !Toute erreur de configuration peut causer des préjudices aux personnes,
aux animaux et aux biens.
ATTENTION : Vérifiez sila valeur de la force de choc mesurée dans les
points prévus par la norme EN12445 est inférieure a celle indiquée

dans la norme EN 12453

A Les forces de choc peuvent étre réduites a l'aide de rebords défor-
mables.

Pour obtenir un meilleur résultat, nous vous conseillons d’accomplir I'auto-

configuration avec les moteurs au repos (c’est-a-dire alors qu'ils ne sont pas

surchauffés par un grand nombre de manceuvres consécutives).

FEr

'Z I'E':Hl'd Temps retard .
0 10 3 Temps de retard a l'ouverture du moteur 2 par rapport au moteur 1
) ouverture moteur 2 [s]
oy
r Et R,— d Temps de retard a la fermeture du moteur 1 par rapport au moteur 2.
0 25 6 Temps de retard REMARQUE : si le temps est réglé au maximum, le moteur 1 attend la fermeture

fermeture moteur 1 [s]

compléte du moteur 2 avant de démarrer.

Temps fermeture

OUU l'ouverture [%]

0 120 10 . Temps d'attente avant la fermeture automatique
':CH automatique [s] P v ureau ‘qu
" Temps évacuation 1’ . s . . . P .

':.EIJHC.SE' 1 180 40 zone du sémaphore [s] Temps d'évacuation de la zone intéressée par la circulation réglée par le sémaphore.
Espace de ralentissement a l'ouverture du/des moteurs/s exprimé en pourcentage de
la course totale.
ATTENTION : Aprés une modification du parameétre il faut accomplir une manoeuvre

ESP-AL. Espace de compléte sans interruption.
0 50 10 ralentissement a ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de I'obstacle n’est pas activée.

ATTENTION: avec des actionneurs a butées intégrées il est obligatoire que le
ralentissement soit toujours actif a une valeur supérieure a 5

ATTENTION : sur GIUNO l'espace de ralentissement se configure avec les capteurs
coulissants

52 -VIRGO SMART BT A

D812939 00096_01



D812939 00096_01

MANUEL D'INSTALLATION

Espace de ralentissement a la fermeture du/des moteurs/s exprimé en pourcentage
de la course totale.
ATTENTION : Aprés une modification du parameétre il faut accomplir une manoeuvre
E SP!’ HL Es?pace de R compléte sans interruption.
m o 50 10 ralentissementala | ATTENTION : avec “SET” sur Iécran la détection de l'obstacle n'est pas activée.
FE" ) fermeture [%)] ATTENTION: avec des actionneurs a butées intégrées il est obligatoire que le
ralentissement soit toujours actif a une valeur supérieurea 5
ATTENTION : sur GIUNO l'espace de ralentissement se configure avec les capteurs
coulissants
Espace de décélération (passage de la vitesse de régime a la vitesse de
ralentissement) a l'ouverture et a la fermeture du/des moteur/s exprimé en
E 5PdEC E, 0 50 15 Espace de décélération | pourcentage de la course totale.
- L [%] ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une
manoeuvre compléte sans interruption.
ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de l'obstacle n’est pas activée.
DUIJ. 10 99 99 Ouverture partielle Espace d'ouverture partielle en pourcentage par rapport a l'ouverture totale, a la suite
PHI": l‘EI’.LE M1 [%] de l'activation de la commande piéton PED.
Force exercée par le(s) vantail(vantaux) a 'ouverture. Représente le pourcentage de
force fournie, outre a celle mémorisée pendant I'autoconfiguration (et mise a jour par
la suite), avant de générer une alarme d'obstacle.
' Force vantail/vantaux | Le parameétre est configuré automatiquement par l'autoconfiguration.
FDI’ C E (=] H]N] 1 29 50 al'ouverture [%] f;
ATTENTION : A une incidence directe sur la force de choc: vérifier si la
valeur configurée permet de respecter les reglements de sécurité en vigueur (*)
Installer au besoin des dispositifs de sécurité antiécrasement (*¥).
Force exercée par le(s) vantail(vantaux) a la fermeture. Représente le pourcentage de
force fournie, outre a celle mémorisée pendant I'autoconfiguration (et mise a jour par
la suite), avant de générer une alarme d'obstacle.
FD!‘ [ E Force vantail/vantaux | Le parameétre est configuré automatiquement par l'autoconfiguration.
FEl’ ,n 1 9 50 a la fermeture [%] fg
ATTENTION : A une incidence directe sur la force de choc: vérifier si la
valeur configurée permet de respecter les reglements de sécurité en vigueur (*)
Installer au besoin des dispositifs de sécurité antiécrasement (*¥).
Pourcentage de la vitesse maximum que peut/peuvent atteindre le/s moteur/s a
‘ Vitesse a l'ouverture fouverture . R " . e .
o ,': OUU 15 929 929 (%] ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une
manoeuvre compléte sans interruption.
ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de I'obstacle n’est pas activée.
Pourcentage de la vitesse maximum que peut/peuvent atteindre le/s moteur/s a la
'] Vitesse a la fermeture fermeture . | . . PO .
= FE,-, 15 99 99 (%] ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une
manoeuvre compléte sans interruption.
ATTENTION : avec “SET” sur I’écran la détection de I'obstacle n’est pas activée.
Vitesse du moteur a l'ouverture et a la fermeture pendant la phase de ralentissement,
Vitesse ralentissement exprimée en pour€entage de I.a vite.sse de régime r‘naxi.mum. .
w iEr AL 15 99 25 (9%] ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une
manoeuvre compléte sans interruption.
ATTENTION : Avec“SET” sur I'écran la détection de I'obstacle n’est pas activée.
Programmation
du nombre de Permet de configurer un nombre de manceuvres apreés lequel la demande d’entretien
EnkrEE IERA] o 250 0 m oL e X . ) ) .
anceuvres seuil d'en- | est signalée sur la sortie AUX configurée comme Entretien ou Clignotant et Entretien.
tretien [en centaines]

(*) Dans I’'Union européenne appliquer la EN12453 pour les limites de force et la EN12445 pour la méthode de mesure.
(**) Les forces de choc peuvent étre réduites a I'aide de rebords déformables.

TABLEAU “B” - LOGIQUES - (Lol ic)

Logique Définition gy | Sl Options
glage accompli
0 Moteurs non actifs
1 ELI 250 BT - Ne pas utiliser
2 PHOBOS N BT - Ne pas utiliser
3 IGEA BT - Ne pas utiliser
Type moteur
t '_-‘PE dE 4 LUX BT - Ne pas utiliser
(Configurez le 0 5 LUX G BT - Ne pas utiliser
nCII':EUI’ type de rpoteur
00 connecté sur la 6 SUB BT - Ne pas utiliser
carte.)
7 KUSTOS BT A - PHOBOS BT A - Ne pas utiliser
8 GIUNO ULTRA BT A20 - GIUNO ULTRA BT A 50 - Ne pas utiliser
9 VIRGO SMART BT A - 5 fils
10 VIRGO SMART BT A - 3 fils
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. o , Cochezleré- .
Logique Définition Défaut . Options
glage accompli
t H Temps fermeture o 0 Logique non active
c .
automatique 1 Active la fermeture automatique
0 Logique non active
FE-RP Fermeture rapide 0
1 Se ferme 3s aprés le dégagement des photocellules avant d'attendre la fin du TCA configuré.
Les entrées configurées comme Start
0 E, Start |, Ped fonctionnement avec la Mouvement pas a pas
logique 4 pas.
. . 2PAS 3 PAS 4 PAS
Les entrées configurées comme Start E,
1 Start |, Ped fonctionnement avec la lo- FERMEE OUVRE
gique 3 pas. Limpulsion pendant la phase N OUVRE OUVRE
ot .
) lOUU'Z Mouv‘ement pas o de fermeture inverse le mouvement. FERMETURE STOP
PRS R PRS |  *F=
) ) OUVERTE FERME FERME
Les entrées configurées comme Start
) E, Start |, Ped fonctionnement avec la EN FERME
logique 2 pas. A chaque impulsion le OUVERTURE STOP +TCA | STOP +TCA
mouvement est inverti. N
APRES STOP | OUVRE OUVRE OUVRE
0 Le clignotant séclaire au moment ou le(s) moteur(s) démarre(nt).
PrERL Préalarme 0
1 Le clignotant s'allume pendant 3 secondes environ avant le démarrage du(des) moteur(s).
0 Fonctionnement a impulsions
Fonctionnement avec Homme présent.
L'entrée 61 est configurée comme OPEN UP.
1 L'entrée 62 est configurée comme CLOSE UP.
La manceuvre continue tant que les touches de commande OPEN UP ou CLOSE UP restent enfoncées.
h HHE . e . e s .
[T} ; ATTENTION : les dispositifs de sécurité ne sont pas actifs.
Homme-présent 0
,nar t E Fonctionnement Homme présent Urgence. Normalement fonctionnement a impulsions.
Si la carte échoue aux essais de sécurité (photocellule ou linteau, ErOx) 3 fois de suite, le fonctionnement
Homme présent actif est activé jusqu’a ce que les touches OPEN UP ou CLOSE UP soient libérées.
2 L'entrée 61 est configurée comme OPEN UP.
L'entrée 62 est configurée comme CLOSE UP.
ATTENTION : avec Homme présent Urgence les dispositifs de sécurité ne sont pas actifs.
. _Ve"'°“_i"39? 0 L'impulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped prend effet pendant I'ouverture.
bl MPaliy impulsions a 0
I'ouverture 1 Limpulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped ne prend pas effet pendant I'ouverture.
Verrouillage 0 Limpulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped prend effet pendant I'ouverture TCA.
b iMPECR impulsions en 0
TCA. 1 Limpulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped ne prend pas effet pendant la pause TCA.
Verrouillage 0 Limpulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped prend effet pendant la fermeture.
bL IFE impulsions a la 0
fermeture 1 Limpulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped ne prend pas effet pendant la fermeture.
0 Logique non active
) 4P I'JE' FIN
cou L. Coup de bélier a 0 Avant d’accomplir 'ouverture le portail pousse pendant environ 2 secondes en fermeture. Cela permet a
DUU l'ouverture 1 la serrure électrique de se décrocher plus facilement.
IMPORTANT - Ne pas utiliser cette fonction en I'absence de butées d’arrét mécaniques adéquates.
0 Logique non active
c DUP bEL FE Coup de bélier a 0 Avant d’accomplir la fermeture le portail pousse pendant 2 secondes environ en ouverture. Cela permet
y la fermeture 1 ala serrure électrique de se décrocher plus facilement.
IMPORTANT - Ne pas utiliser cette fonction en I'absence de butées d’arrét mécaniques adéquates.
0 Logique non active
Si les moteurs restent arrétés en position d'ouverture compléte ou de fermeture compléte pendant
plus d’une heure, ils sont activés pendant 3 secondes environ dans le sens de la butée Cette opération
Maintien y li les h
Ial= M ) s'accomplit toutes les heures.
) H lﬂt.bl.al: il 0 K P X . . . L
verrouillage 1 N.B.: Cette fonction permet de compenser, dans les moteurs oléodynamiques, la réduction éventuelle
du volume de I'huile causée par la chute de température pendant les pauses prolongées, par exemple la
nuit, ou due a des fuites internes.
IMPORTANT - Ne pas utiliser cette fonction en I'absence de butées d’arrét mécaniques adéquates.
Le mouvement n'est arrété que par l'intervention du fin de course ; dans ce cas il faut régler trés
0 . - . X .
précisément l'intervention du fin de course de fermeture (Fig. G Réf. B).
. A utiliser en présence de butée mécanique de fermeture.
PrESS SLc Pression fin de 0 Cette fonction active la pression des vantaux sur la butée mécanique, sans que celle-ci ne soit considé-
course fermeture 1 rée comme un obstacle par le capteur Amperostop.
La tige continue donc sa course pendant quelques secondes supplémentaires, apres l'interception du fin
de course de fermeture ou jusqu'a I'arrét mécanique. De la sorte en anticipant Iégérement l'intervention
du fin de course de fermeture, on obtient I'arrét parfait des vantaux sur la butée d'arrét (Fig. G Réf.A).
0 Le seuil d'intervention de la protection Ampérostop reste fixe sur la valeur configurée.
La centrale accomplit automatiquement a chaque départ une com-
0 . pensation du seuil d'intervention de I'alarme d'obstacle.
icE Fonction Ice 0

Vérifier sila valeur de la force de choc mesurée dans les points prévus par la norme EN12445 est inférieure
a celle indiquée dans la norme EN 12453. En cas de doute utilisez les dispositifs de sécurité auxiliaires.
Cette fonction est utile sur les installations fonctionnant a des basses températures.
ATTENTION : aprés avoir activé cette fonction, il faut accomplir une manoeuvre d'autoconfiguration
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. - n Cochezle ré- A
Logique Définition Défaut . Options
glage accompli
‘ - F’ F 0 Les deux moteurs (2 vantaux) sont actifs.
1 Moteur actif 0
“Dt' C‘: l 1 Seul le moteur 1 (1 vantail) est actif.
Ouverture : M1 part en avance sur M2 (temps de déphasage a l'ouverture) (Voir Fig. J)
. 0 Fermeture : M2 part en avance sur M1 (temps de déphasage a la fermeture) (Voir Fig. J)
" Inversion du La manceuvre piétonne est accomplie par M1
ook déphasage des 0 - — —
y moteurs Ouverture : M2 part en avance sur M1 (temps de déphasage a l'ouverture) (Voir Fig. J)
1 Fermeture : M1 part en avance sur M2 (temps de déphasage a la fermeture) (Voir Fig. J)
La manceuvre piétonne est accomplie par M2
( . 0 Fonctionnement standard (Fig. J).
ll'lU.SEl'lS. Inversion
direction de 0 ) . . . .
DUU l'ouverture 1 Le sens de I'ouverture est inverti par rapport au fonctionnement standard (Fig. J).
Configuration 0 Entrée configurée comme Phot, photocellule.
SHFE , de I'entrée de 0 1 Entrée configurée comme Phot test, photocellule vérifiée.
sécurité SAFE 1. 2 Entrée configurée comme Phot op. photocellule active uniquement a l'ouverture.
72 3 Entrée configurée comme Phot op test. photocellule vérifiée active uniquement a l'ouverture.
4 Entrée configurée comme Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture.
5 Entrée configurée comme Phot cl test. photocellule vérifiée active uniquement a la fermeture.
6 Entrée configurée comme Bar, linteau sensible
7 Entrée configurée comme Bar, linteau sensible vérifiée
8 Entrée configurée comme Bar 8k2
. 9 Entrée configurée comme Bar OP, linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture. A la
Configuration fermeture on obtient I'arrét du mouvement.
SHFE E clle ! (::nltree de 6 10 Entrée configurée comme Bar OP TEST, linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a l'ouver-
sécurité SAFE 2. ture. A la fermeture on obtient I'arrét du mouvement.
74 1 Entrée configurée comme Bar OP 8K2, linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture. A
la fermeture’on obtient I'arrét du mouvement.
12 Entrée configurée comme Bar Cl, linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture. A
l'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.
13 Entrée configurée comme Bar Cl TEST, linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a la fer-
meture. A l'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.
14 Entrée configurée comme Bar Cl, 8K2 linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture. A
l'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.
Configuration 0 Entrée configurée comme Start E
0 0 de I'entrée de 0 1 Entrée configurée comme Start |
co commandeIC 1. 2 Entrée configurée comme Open.
61 3 Entrée configurée comme Close.
Configuration 4 Entrée configurée comme Ped.
del'entrée de 4 4 +
] 4 5 Entrée configurée comme Timer.
c c commande IC 2.
62 6 Entrée configurée comme Timer Piéton
0 Sortie configurée comme 2éme Canal radio.
1 Sortie configurée comme SCA, Voyant portail ouvert.
a Configuration de 2 Sortie configurée comme commande Lumiére de courtoisie
RuH o la sortie AUX 0. 6 - - —
20-21 3 Sortie configurée comme commande Lumiére de zone
4 Sortie configurée comme Lumiéres escaliers.
5 Sortie configurée comme Alarme.
6 Sortie configurée comme Clignotant.
Configuration de 7 Sortie configurée comme Serrure a déclic.
HUH _:,' la sortie AUX 3. 0 8 Sortie configurée comme Serrure a aimant.
26-27 9 Sortie configurée comme Entretien
10 Sortie configurée comme Clignotant et Entretien.
0 Le récepteur est configuré pour le fonctionnement en mode code rolling.
Les Clones a Code fixe ne sont pas acceptés.
codE F IHE Code fixe 0

Le récepteur est configuré pour le fonctionnement en mode code fixe.
Les Clones a Code fixe sont acceptés.
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. - n Cochezle ré- A
Logique Définition Défaut . Options
glage accompli
A - Le mot de passe n'est pas demandé pour accéder au menu de programmation
B - Active la mémorisation via radio des radiocommandes: R
Ce mode, accompli a proximité du tableau de commande, ne demande aucun accés. .
- Appuyez en séquence sur la touche cachée et sur la touche normale (T1-T2-T3-T4) d’une radiocom-
mande déja mémorisée en mode standard a travers le menu radio.
- AppuyeZz dans les 10 secondes sur la touche cachée et sur la touche normale (T1-T2-T3-T4) d'une
adiocommande a mémoriser.
0 Le récepteur sort du mode programmation aprés 10 secondes, durant ce laps de temps vous pouvez
?'outer de nouvelles radiocommandes en répétant le point précédent.
- Active la saisie automatique via radio des clones.
Permet aux clones générés avec le programmateur universel et aux replay programmés de s'ajouter a la
mémoire du récepteur.
D - Active la saisie automatique via radio des replay.
Permet au Replag programmeés de s'ajouter a la mémoire du récepteur.
E - Il est impossible de modifier les parametres de la carte a travers le réseau U-Link
A - Le mot de passe est demandé pour accéder au menu de programmation.
1 Le mot de passe par défaut est 1234. ) .
‘ EH' ‘ E Configuration Les fonctions B - C - D- E restent inchangées par rapport au fonctionnement 0.
n iwERL d ! , : ,
du niveau de 0 f -Le rréot de passe gstfdemande our accéder au menu de programmation.
: e mot de passe par défaut est 1234.
Pl' Ot EC t fan protection 2 B - Désactive la mémorisation via radio des radiocommandes:
C - Désactive la saisie automatique via radio des clones.
Les fonctions D- E restent inchangées par rapport au fonctionnement 0.
A - Le mot de passe est demandé pour accéder au menu de programmation.
Le mot de passe par défaut est 1234. .
3 B - Désactive la mémorisation via radio des radiocommandes:
D- Désactive la saisie automatique via radio des Replay. .
Les fonctions C- E restent inchangées par rapport au fonctionnement 0.
A - Le mot de passe est demandé pour accéder au menu de programmation.
Le mot de passe par défaut est 1234.
B - Désactive la mémorisation via radio des radiocommandes:
C - Désactive la saisie automatique via radio des clones.
4 D - Désactive la saisie automatique via radio des Replay.
E - Il devient impossible de modifier les paramétres dela carte a travers le réseau U-Link
Les radiocommandes ne sont mémorisées qu'en utilisant le menu Radio prévu a cet effet.
IMPORTANT: Ce niveau de sécurité élevé interdit I'accés aux clones non-désirés et aux parasites radio
éventuellement présents.
Mode série 0 SLAVE standard: la carte recoit et communique commandes/diagnostics/etc..
(Indique comment
" I configurer la ) o .
) lDdE SE" IE carte dans une 0 T MASTER standard: la carte envoie les commandes d'activation (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) a
connexion de d'autres cartes.
réseau BFT.)
Identifie I'adresse de 0 a 119 d'une carte dans une connexion de réseau BFT locale.
RdrESSE Adresse 0 [ 1 | (cf paragraphe x MODULES EN OPTION U-LINK)
0 Entrée configurée comme commande Start E.
1 Entrée configurée comme commande Start |.
2 Entrée configurée comme commande Open.
3 Entrée configurée comme commande Close.
4 Entrée configurée comme commande Ped.
5 Entrée configurée comme commande Timer.
6 Entrée configurée comme commande Timer Piéton.
7 Entrée configurée comme sécurité Phot, photocellule.
8 Entrée configurée comme sécurité Phot op. photocellule active uniquement a I'ouverture.
9 Entrée configurée comme sécurité Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture.
Configuration 10 Entrée configurée comme sécurité Bar, linteau sensible
de I'entrée EXPI1 1 Entrée configurée comme sécurité Bar OP, linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture;
dans la carte a la fermeture on obtient I'arrét du mouvement.
EHP I ! : :
it d'expansion des 12 Entrée conﬁegurée comme sé;ugté Bar CL, linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture;
entrées/sorties a l'ouverture'on obtient I'arrét du mouvement.
1-2 Entrée configurée comme sécurité Phot test, photocellule vérifiée. L’ent[é%3 (E_XP13) dela %ar e d'expan:
13 sion des entrees/sorties est commutée automatiquement en entrée vérification dispositifs de sécurité
EXPFAULTT..
Entrée configurée comme sécurité Phot op test, photocellule vérifiée active uniquement a l'ouverture.
14 Len rge} (E ,BIZ )c?nT carte J’,exgzan5|onpentre£s/sortcles est commute;e automqatiquement en entrée
vérification dispositifs de securité EXPFAULTT,
Entrée confi gée C n]me sécuc{jté Phot cl test, photocellule vérifiée active uniquement a la fermeture.
15 Lengrée 3 (EXPI2 ),c%z carte ( ,ex%nilon entrees/sorties est commutée automatiquement en entrée
vérification dispositifs de securité EXPFAULTT,
16 Entrée conﬁ?urée comme sécurité Bar, linteau sensible vérifié L’eﬁtrée 3 (E,XP1 2)¢ eg\ carte d,’exé)aigsion des
entrées/sorties est commutée automatiquement en entrée verification dispositifs de securité EXPFAULTT..
Fntrée conﬁgrr?e comme sécurité Ball; OPhtedst/ linteau sensible vérifié gvec inverion activg,unique_mergit a
17 ouverture; a [a fermeture on obtient I'arrét du mouvement. I,e,r;ltree 3 (Q,(Pu), ) Ig carte d'expansion des
entrées/sorties est commutée automatiquement en entree vérification dispositifs de sécurite EXPFAULTT..
ntrée configurée comme sécurité Bar,CL test, linteau sensible avec inversion active uniquement a la
18 Ferm,eture; é_l‘?’ouverture on oebtkljent I‘Barrét du mouvement. Lentrée 3 fEXPl 2? 8? ) G

la carte d'expansion des
t2 EXPE

entrées/sorties est commutée automatiquement en entrée vérification dispositifs de sécuri AULTT..
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MANUEL D'INSTALLATION

. - n Cochezle ré- A
Logique Définition Défaut . Options
glage accompli
0 Entrée configurée comme commande Start E.
1 Entrée configurée comme commande Start |.
2 Entrée configurée comme commande Open.
3 Entrée configurée comme commande Close.
4 Entrée configurée comme commande Ped.
Conﬁgtfratmn 5 Entrée configurée comme commande Timer.
de I'entrée EXPI2 - - - —
dans la carte 6 Entrée configurée comme commande Timer Piéton.
EHP ,E d'expansion des 0 7 Entrée configurée comme sécurité Phot, photocellule.
e""éeSI;‘"ties 8 Entrée configurée comme sécurité Phot op. photocellule active uniquement a l'ouverture.
1-
9 Entrée configurée comme sécurité Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture.
10 Entrée configurée comme sécurité Bar, linteau sensible
1 Entrée configurée comme sécurité Bar OP, linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture;
a la fermeture on obtient I'arrét du mouvement.
12 Entrée configurée comme sécurité Bar CL, linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture;
a l'ouverture on obtient l'arrét du mouvement.
Configuration de 0 Sortie configurée comme 2éme Canal radio.
I'entrée EXPO2 1 Sortie configurée comme SCA, Voyant portail ouvert.
dans la carte - - - —
EHPo | , - 1 2 Sortie configurée comme commande Lumiére de courtoisie
d'expansion des
entrées/sorties 3 Sortie configurée comme commande Lumiére de zone
4-5 4 Sortie configurée comme Lumiéres escaliers.
5 Sortie configurée comme Alarme.
Configuration de 6 Sortie configurée comme Clignotant.
I'entrée EXPO2 7 Sortie configurée comme Serrure a déclic.
dans la carte - X
. " 8 Sortie configurée comme Serrure a aimant.
EHPDE d'expansion des 9
entrées/sorties 9 Sortie configurée comme Entretien
6-7 10 Sortie configurée comme Clignotant et Entretien.
11 Sortie configurée comme Gestion sémaphore avec carte TLB.
FEU 0 Pré-clignotement exclu.
S 0N # {SAE ion | Pré-clignotement 0
W AGEER sémaphore 1 Lumiéres rouges clignotantes, pendant 3 secondes au début de la manoeuvre.
cb {OnokEMEnt
FEU Sémaphore rouge 0 Lumiéres rouges éteintes avec le portail fermé.
S i0nAL_ISAE ton 0
rolLE F iH fixe 1 Lumiéres rouges éclairées avec le portail fermé.

TABLEAU “C” - MENU RADIO (-Ad {a)

Logique Description
Ajouter Touche Start
1
AdJ SERrt Associe la touche voulue a la commande Start
Ajouter Touche 2ch
AdJd cch Associe la touche voulue alacommande 2° canal radio. Associe la touche voulue alacommande 2eme canal radio. Si aucune sortie n'est configurée
comme Sortie 2eme canal radio, le 2éme canal radio commande l'ouverture piétonne.
Supprimer Liste
EFFRcEF BM é ATTENTION! Supprime complétement de la mémoire du récepteur toutes les radiocommandes mémorisées.
d rH Lecture code récepteur
coo - Affiche le code récepteur nécessaire pour cloner les radiocommandes.
ON = Active la programmation a distance de la carte a travers un émetteur W LINK déja mémorisé.
i Cette activation reste active pendant 3 minutes apres la derniére pression sur la radiocommande W LINK.
OFF= Programmation W LINK désactivée.
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