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BEDIENINGSPANEEL

z

Z O

w (@] =
z E Y=z
o < Su
= 3 [=
N 1 <T L
<Zz . Lz
A<EVY
_leZZI
<zz o
= ZoSwWwwn
wWIREOX
zZ= o wn O
j— w Jwo
DZzzz>
) s2ogow
“J S<S0uds
N_laffa_l
ZEEZEE
EFEununOunwn
wzzs=zz

2 U-LINK

D814123 0AA00_01 13-12-19

THALIA

AZIENDA CON
< SISTEMA DI GESTIONE
@ @ € <<€R - Ready)) CERTIFICATO DA DNV GL
=1S0 9001 =
=1S0 14001 =

Attenzione! Leggere attentamente le “Avvertenze” all'interno! Caution! Read “Warnings” inside carefully! Attention! Veuillez lire attentivement les Avertissements qui se trouvent a l'intérieur! Achtung! Bitte lesen Sie

aufmerksam die Hinweise” im Inneren! jAtencién; Leer atentamente las “Advertencias” en el interior! Let op! Lees de “Waarschuwingentigre aan de binnenkant zorgvuldig!



INSTALLAZIONE VELOCE - QUICK INSTALLATION - INSTALLATION RAPIDE
SCHNELLINSTALLATION - INSTALACION RAPIDA - SNELLE INSTALLATIE

*

Altre tensioni disponibili a richiesta

Other voltages available on request

Autres tensions disponibles sur demande
Weitere Spannungen auf Anfrage erhéltlich
Otras tensiones disponibles a peticion
Andere spanningen op aanvraag beschikbaar

Connettore scheda opzionale,
Optional board connector,
Connecteur carte facultative,
Steckverbinder Zusatzkarte,

3x2,5mm?

PREDISPOSIZIONE TUBI - TUBE ARRANGEMENT
PREDISPOSITION DES TUYAUX - VORBEREITUNG DER LEITUNGEN
DISPOSICION DE TUBOS - VOORBEREIDING LEIDINGEN

Attivazione encoder ELI
ELI encoder activation
Activation du codeur ELI
Aktivierung Encoder ELI
Activacion encoder ELI
Activering encoder ELI

* Vedere specifica motore
See motor specifications

Consultez les caractéristiques du moteur

Siehe Motordaten

Véase especificaciones motor

Zie motorspecificatie

Conector de la tarjeta opcional,
Connector optionele kaart.

Connettore programmatore palmare,
Palmtop programmer connector,
Connecteur programmateur de poche,

Steckverbinder Palmtop-Programmierer, ———

Conector del programador de bolsillo,
Connector programmeerbare palmtop.

Display + tasti programmazione,

Display plus programming keys,
Afficheur et touches de programmation,
Display und Programmierungstasten,
Pantalla mas botones de programacion,
Display meerdere toetsen programmeur.

|
GO INI O]

F2 3,15 AT

F1 1.25 AT(220-230v)
F1 2.5 AT (120V)

comMm
24 VSafe+
24V +
| 24v -
SWO2 /ENC2B
SWC2/ENC2A
SWO 1/SW2/ENC1B
SWC1/SW1/ENCIA
+ REF SWE
- REF SWE
1 AUX3
Y _ (MAX24V1A)

4
24V

/
7

IR

220-230V

Sicurezze

Safety devices

Sécurités
Sicherheitsvorrichtungen
Dispositivos de seguridad
Veiligheden

Comandi/ Commands
Commandes/Bedienelemente
Mandos/ Commando’s

Alimentazione accessori
Accessories power supply
Alimentation des accessoires
Stromversorgung Zubehor
Alimentacién accesorios
Voeding accessoires

Ingressi finecorsa/encoder
Encoder/limit switch inputs
Entrées des fins de course /
encodeur

Eingdnge Anschlag/Encoder
Entradas finales de carrera
Encoder/ingangen

Motore / Motor / moteur
Motor /Eindaanslag/Encoder

Alimentazione
Power supply
Alimentation
Stromversorgung
Alimentacion
Voeding

AUH 321
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Fotocellule non verificate (Check ogni 6 mesi)
Photocells not checked (Check every 6 months)
Photocellules non vérifiées (contrdle tous les 6 mois)
Fotozellen nicht tiberpriift (alle 6 Monate tiberpriifen)
Fotocélulas no controladas (Control cada 6 meses)
Fotocellen niet gecontroleerd (Check elke 6 maanden)

ITALIANO

E’NECESSARIO SEGUIRE QUESTA SEQUENZA DI REGOLAZIONI:

1 - Regolazione dei finecorsa

2 - Autoset

3 - Programmazione radiocomando

4 - Eventuali regolazioni dei parametri / logiche

Dopo ogni modifica della posizione dei finecorsa e’ necessario eseguire un nuovo
autoset.
Dopo ogni modifica del tipo motore €’ necessario eseguire un nuovo autoset.

Se si utilizza il menu semplificato:

- Nel caso di motori GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A 50 - E5 BT A18 - E5 BT
A12 lafase 1 (regolazione finecorsa) €’ compresa nel menu semplificato.

- Negli altri motori la fase 1 (regolazione finecorsa) va eseguita prima di attivare il menu
semplificato.

ENGLISH

IT IS NECESSARY TO FOLLOW THIS SEQUENCE OF ADJUSTMENTS:

1 - Adjusting the limit switches

2 - Autoset

3 - Programming remote controls

4 - Setting of parameters/logic, where necessary

After each adjustment of the end stop position a new autoset is required.
After each modification of the motor type, a new autoset must be carried out

If the simplified menu is used:

-In GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A 50 - E5 BT A18 - E5 BT A12 motors: phase
1 (end stop adjustment) is included in the simplified menu.

- In other motors: phase 1 (end stop adjustment) must be carried out before activating
the simplified menu

FRANCAIS

VOUS DEVEZ OBLIGATOIREMENT SUIVRE CETTE SEQUENCE DE REGLAGES:

1 - Réglage des fins de course

2 - Réglage automatique (autoset)

3 - Programmation de la radiocommande

4 - Réglages éventuels des paramétres / logiques

Chaque fois que vous modifiez la position des fins de course vous devez procéder a un
nouveau autoset.

Chaque fois que vous modifiez le type de moteur vous devez procéder a un nouveau
autoset.

Si vous utilisez le menu simplifié:

- Avec les moteurs GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A 50 - E5 BT A18 - E5 BT A12
la phase 1 (réglage fins de course) est comprise dans le menu simplifié.

- Avec les autres moteurs vous devez accomplir la phase 1 (réglage fins de course) avant
d‘activer le menu simplifié.

505152

1
2

B
aa

Fotocellula verificata
Photocell checked
Photocellule vérifiée
Fotozelle Giberpriift
Fotocélula controlada
Fotocel gecontroleerd

DEUTSCH

DIESE SEQUENZ DER EINSTELLUNGEN MUSS BEFOLGT WERDEN:

1 - Einstellung der endschalter

2 - Autoset

3 - Programmierung fernbedienung

4 - Eventuelle einstellungen der parameter / logiken

Nach jeder dnderung der position der endschalter musse in neuer autoset ausgefiihrt
werden.
Nach jeder anderung des motortyps muss ein neuer autoset ausgefiihrt werden.

wenn das vereinfachte meni benutzt wird:

- Bei den motoren GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A 50 - E5 BT A18 - E5 BT A12
ist die phase 1 (einstellung endschalter) im vereinfachten meni enthalten.

- Bei den anderen motoren wird die phase 1 (einstellung endschalter) ausgefiihrt, bevor
das vereinfachte ment aktiviert wird.

ESPANOL

ES NECESARIO SEGUIR ESTA SECUENCIA DE AJUSTES:

1 - Regulacioén de los finales de carrera

2 - Autoset

3 - Programacion de radiomando

4 - Eventuales regulaciones de los pardmetros / 16gicas

Después de cambiar la posicion de los interruptores de tope es necesario realizar un
nuevo autoset.
Después de cambiar el tipo de motor es necesario realizar un nuevo autoset.

Si se utiliza el menu simplificado:

- En caso de motores GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A 50 - E5 BT A18 - E5 BT
A12 lafase 1 (ajuste de interruptor de tope) esta comprendida en en menu simplificado.
- En los otros motores la fase 1 (ajuste de interruptor de tope) se debe realizar antes de
activar el menu simplificado.

NEDERLANDS

i
VERRICHT DE VOLGENDE REGELINGEN:

1 - Regeling van de eindaanslagen

2 - Autoset

3 - Programmering afstandsbediening

4 - Eventuele regelingen van de parameters / logica’s

Verricht na elke wijziging van de positie van de eindaanslagen een nieuwe autoset.
Dna elke wijziging van het motortype moet een nieuwe autoset worden verricht.

Als het vereenvoudigde menu wordt gebruikt:

- In het geval van de motoren GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A50 - E5 BT A18
- E5 BT A12is de fase 1 (regeling eindaanslag) opgenomen in het vereenvoudigde menu.
- In alle andere motoren moet de fase 1 (regeling eindaanslag) worden verricht alvorens
het vereenvoudigde menu te activeren.

TONVdS3 HDOS1Nn3d SIVONVYd HSITON3 ONVITVLI
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ELI 250 BT 1 (E)
Potenza massima - Maximum power - Puissance

maximum | 180W
Max. Leistung - Potencia maxima - Maximum vermogen

IMS 434 +

Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum ciclo continuo - continuous cycle

e Iraeel - cycle continu - Dauerzyklus
Max. Zyklus - Ciclo maximo - Maximale cyclus ciclo continuo - continue cyclus

inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv / — ‘ inv.direz.ap / open in other direct/ invsens.ouv/ =1 (EHE
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting 0( ‘nt) inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting ( )

inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = O inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot 0

PHOBOS N BT & Pa flokark - £4PE dE fkElir = fokarEnkSP - fakor ESPE - & iPo flokar: 2

PHOBOS N BT

40w

Potenza massima - Maximum power - Puissance maximum
Max. Leistung - Potencia maxima - Maximum vermogen

$3 135-1-13s-1x30
Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum | pausa -pause - pause

Max. Zyklus - Ciclo maximo - Maximale cyclus | pause - pausa - pauze
90min.

inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv = ] inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv —_
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting 0 ( ink) inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting: ~ — 1 (E H‘:)

inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0 inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / invmot = 0

IGEA BT & Po flskarE - EYPE df RobElr - flokarEntYP - flokor EYPE - & Pa fokor: 3

IGEA BT

Potenza massima - Maximum power - Puissance maximum

Max. Leistung - Potencia maxima - Maximum vermogen 70W

ciclo continuo
continuous cycle
Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum | cycle continu
Max. Zyklus - Ciclo maximo - Maximale cyclus | Dauerzyklus
ciclo continuo
continue cyclus

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv

inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv —_
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting A =1 (EH':)

inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting:

inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0




t {Po MokorE - EYPE dE MokEUr - MokorEntYP - Mokor EYPE - k iPo Mokor: 4 MOTORI NON GES,T",-I -NON-MANAGED MOTORS @
MOTEURS NON GERES - MOTOREN NICHT GESTEUERT
E iPo MokorE - EYPE dE MokElr - MokorEnkYP - Mokor EYPE - E iPa Mokor: 5 MOTORES NO CONTROLADOS - NIET-BESTUURDE MOTOREN

ONVITVLI

SUB BT

t Po MokorE - EYPE dE MobEUr - MoborEntYP - Mokor EYPE - E Po Mokor: 6

***Nero
Black
Noir

*Bianco **Rosso
White Red
Blanc Rouge
Weil3 Rot

Blanco Rojo

Wit Rood

*Bianco

**Rosso

Nero
Negro
Zwart

HSITON3

SUB BT

90w

Potenza massima - Maximum power - Puissance maximum - Max. Leistung - Potencia maxima - Maximum vermogen

$3 17s-1-17s-1 x21
pausa -pause - pause pause - pausa - pauze 90 min.

400 kg

Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum - Max. Zyklus - Ciclo maximo - Maximale cyclus

ANTA MAX/ LEAF MAX/ VANTAIL MAXI/ FLUGEL MAX./ HOJA MAX./ VLEUGEL MAX.
2m

TIPO DI UTILIZZO / TYPE OF USE - SEMI-INTENSIVE / TYPE D'UTILISATION | S
BENUTZUNGSTYP - HALBINTENSIV / TIPO DE USO / SOORT GEBRUIK - SEMI-INTENSIEF | S

SIVONVY4

| &
M2 M1

:lvnE%—l_—?:Mlz

inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv =1 (EH‘: )
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting:

inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv /
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting

=0( ink)

inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0

HDOS1Nn3d

PHOBOS BT A/KUSTOS BT A tifo fiotorE - EYPE dE fokElr - fotorEnkYP - fokor EYPE - E (Po flokor: 7

PHOBOS BTA KUSTOS BT A

Potenza massima -
Maximum power -
Puissance maximum
Max. Leistung -
Potencia maxima -
Maximum vermogen

Ciclo massimo - Maximum cycle
- Cycle maximum - Max. Zyklus
-Ciclo maximo - Maximale cyclus

$3 13s-1-13s-1x30
pausa -pause - pause
pause - pausa - pauze
90min.

$3 13s-1-13s-1x30
pausa -pause - pause
pause - pausa - pauze
90min.

P!

thcgmz

b T
s

inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting

=0( ink)

inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering open

ingsrichting:

=1 (EHE)

inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0

TONVdS3

SANV143d3IN




GIUNO ULTRA

L MS
TMS

IMS 434 -

GIUNO ULTRA BT A 20 GIUNO ULTRA BT A 50

Potenza massima - Maximum power - Puissance maximum - Max. Leistung - Potencia méxima - Maximum vermogen | 90W 90w

$3 10s-5-14s-5 x40 S3 10s-5-14s-5 x40

Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum - Max. Zyklus - Ciclo méaximo - Maximale cyclus | pausa-pause - pause pause - pausa -pause - pause pause - pausa -
pausa - pauze 90 min. pauze 90 min.

150 kg 150 - 400 kg

ANTA MAX/ LEAF MAX/ VANTAIL MAXI/ FLUGEL MAX./ HOJA MAX./ VLEUGEL MAX.

2m 5-2m

TIPO DI UTILIZZO / TYPE OF USE - SEMI-INTENSIVE / TYPE D’UTILISATION
BENUTZUNGSTYP - HALBINTENSIV / TIPO DE USO / SOORT GEBRUIK - SEMI-INTENSIEF

inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv = ] inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv —
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting 0 ( ink ) inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting: ™~ 1 (EH': )

inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0 inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0

ATTENZIONE: con attuatori con fermi integrati € obbligatorig il rallentamento sempre attivo ad un valore superiore a 5.
ATTENTION: with actuators with integrated locks, the per active slowdown to a value higher than 5 is mandatory.

le ralentissement soit toujours actif a une valeur supérieure a 5.
ACHTUNG: Bei Aktuatoren mit integrierten Feststellern ist eine ive Verlangsamung bei einem Wert tiber 5 zwingend erforderlich.

ATENCION: con accionadores con topes integrados la deceleracion debe estar siempre activa a un valor superior a 5.
g altijd geactiveerd zijn op een waarde hoger dan 5.




D814123 0AA00_01

* Con logica inversione direzione di apertura = 000 (DIR= ink)
*With reverse logic, opening direction = 000 (DIR= ink)

* Avec logique inversion direction d'ouverture = 000 (DIR= ink)
* Mit Inversionslogik Offnungsrichtung = 000 (DIR= int)

*Con logica inversion direccion de apertura = 000 (DIR= ink)

* Com ldgica inversédo direccao de abertura = 000 (DIR= ink)

** Con logica inversione direzione di apertura = 001 (DIR=EHE)
**\Nith reverse logic, opening direction = 001 (DIR=EHE)

** Avec logique inversion direction d'ouverture = 001 (DIR=EHE)
** Mit Inversionslogik Offnungsrichtung = 001 (DIR=EHE)

** Con légica inversion direccion de apertura = 001 (DIR=EHE)

SWC*/SWO **

1= +Ross0 **¥*
2= - Blu ***
3=SWO*/SWC**
4= SWC*/SWO**
5=+REF SWE

** Com légica inversao direcgao de abertura = 001 (DIR=EHE)

**% Blu - Bleu - Bleu - Blau - Azul - Azul

Potenza massima - Maximum power - Puissance maximum

. . P PR P 110W
Max. Leistung - Potencia méxima - Poténcia maxima

**¥* Rosso - Red - Rouge - Rot - Rojo - Vermelho

Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum
Max. Zyklus - Ciclo méximo - Ciclo maximo

20 cicli/h - 20 cycles/h - 20 cycles/h
20 Zyklen/Std - 20 ciclos/h - 20 cycli/u

VIRGO SMART BT A (5 fili - 5 wires - 5 fils - 5 Drahte - 5 cables - 5 fios)

t iPo MotorE - EYPE dE MotElr - MotorEntYP - Notor EYPE - Et iPo Motor: 9

10(11(14 (15 40|41 (42 |43 |44 |45

Nl -
IMS 434 +
* COMS

4x%405501  +

@ xxx0SSO1 +

@ T

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inversao direccdo de abertura:

=0( ink)

VIRGO SMART BT A (3 fili - 3 wires - 3 fils - 3 Drahte - 3 cables - 3 fios)

tiPo fokorE - EYPE dE MokElr - fokorEnkYP - fokor EYPE - E iPa Mokor: 1 0

10111415 40|41 (42 |43 |44 |45

v |V
= |=
S i e
A A
M1 M2
® ®
‘s B ‘e B

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv _ EH'Z
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inversdo direccao de abertura: = 1 ( )

[— [E— [E—] [E—]

— ) —— —— — (— ] e—— —— — — ) e e—— — (— | —— —— —
— — — —
| E— | — — —

J C

M1€J={ — \Cégmz

%%'-/_I— ‘\Cgmz

inv.mot / change mot / inv.mot

r [ inv.mot / change mot / inv.mot
mot.tausch / inv.mot / inv.mot

= 0 mot.tausch / inv.mot / inv.mot  — 1

inv.mot / change mot / inv.mot

inv.mot / change mot / inv.mot
mot.tausch / inv.mot / inv.mot

= 0 mot.tausch / inv.mot / inv.mot  — 1

M1=VIRGO SMART BT A (Destra»Right—Droitea—Rechts—Derecha—Rechts) / M2=VIRGO SMART BT A SQ (Sinistra—Left—Gauche—Iinks—lzquierda—Links)

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inversao direccdo de abertura:

=1 (EHE)

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv =0 ( | t)
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Inversdo direccao de abertura: = n

— — = = = — — — — — — — — — — [ — — = -
== == = =
M2 ;i-{ — \E;UM1 M2 Ui)-/ o \-Ltc 5M1 M2 @-/ M1 M2 M1
inv.mot / change mot / inv.mot — 0 inv.mot / change mot /inv.mot — 1 inv.mot / change mot /inv.mot — o inv.mot / change mot /inv.mot — 1
mot.tausch / inv.mot / inv.mot mot.tausch /inv.mot /inv.mot mot.tausch / inv.mot / inv.mot mot.tausch / inv.mot / inv.mot

1ONVdS3

ATTENZIONE: con attuatori con fermi integrati & obbligatorio il rallentamento sempre attivo ad un valore superiore a 5.
ATTENTION: with actuators with integrated locks, the permanently active slowdown to a value higher than 5 is mandatory.
ATTENTION: avec des actionneurs a butées intégrées il est obligatoire que le ralentissement soit toujours actif a une valeur supérieure a 5.
ACHTUNG: Bei Aktuatoren mit integrierten Feststellern ist eine immer aktive Verlangsamung bei einem Wert tiber 5 zwingend erforderlich.
ATENCION: con accionadores con topes integrados la/decgleracion debe estar siempre activa a un valor superior a 5.
ATENCAO: com atuadores com bloqueios integrados ¢ obrigatério'o retardamento sempre ativo a um valor superior a 5.
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t iPo NokorE - EYPE dE NokElr

E5 BT A18
E5BTA12

t iPo NokorE - EYPE dE MokElr

Selezionare il modello
di motore corretto
Select the correct

motor model
Sélectionner le bon
modeéle de moteur

Wabhlen Sie das richti-

ge Motormodell aus

Seleccionar el modelo
de motor correcto

Selecteer het correcte

model van de motor

Potenza massima - Maximum power - Puissance maximum

Max. Leistung - Potencia méaxima - Maximum vermogen 40w

- NotorEnkYP - Notor EYPE - Lk Po Notor: 1 1

®

- MokorEntYP - fokor EYPE - E iPo Mokor: ] 2

)
o
=

[a)
o

ZE
+ [ =

L MS

=
>

MS

¥ IMS 434 -

S
¥ IMS 434 -

L
S

gl
gz

M2

40w

Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum
Max. Zyklus - Ciclo maximo - Maximale cyclus

20 cicli/h - 20 cycles/h - 20 cycles/h
20 Zyklen/Std - 20 ciclos/h - 20 cycli/u

100 cicli/h - 100 cycles/h - 100 cycles/h
100 Zyklen/Std - 100 ciclos/h - 100 cycli/u

 ANTA MAX - LEAF MAX - VANTAIL MAXI
FLUGEL MAX. - HOJA MAX. - VLEUGEL MAX.

vedi manuale motore - see the motor’s manual
voir le manuel du moteur - sieche Motorhandbuch
véase el manual del motor - zie handleiding motor

vedi tabella sotto - see the table below
voir le tableau ci-dessous - Siehe untenstehende Tabelle
véase la tabla a continuacion - zie tabel onderaan

Lunghezza cavo massima - Maximum cable length
Longueur maximal du cable - Maximale Kabellange
Longitud maxima del cable - Max. lengte kabel

30m

30m

| —
— ) —

| E—

 E—

RS

g =

%%T'—fbgw

inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting

=0/( ink)

inv.mot / change mot/ inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0

inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting:

=1 (EHE)

inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0

E5BTA12

Nei cancelli pedonali, regolare la velocita in modo tale da limitare I'energia dell'anta
entro un valore massimo di 1,69 Joule (come previsto dalla norma EN16005).
Utilizzare la tabella per determinare i tempi di chiusura minimi tra 90°e 10°.

ON pedestrian gates, adjust the speed so as to limit the energy of the leaf within a
maximum value of 1.69 Joule (as required by the EN16005 regulation).
Use the table to determine the minimum closing times between 90°and 10°.

Tabella tempi minimi di manovra dell’anta
Table with the leaf manoeuvre minimum times
Tableau de temps minimaux de manceuvre du vantail
Tabelle der Mindestzeiten fiir das Bewegen des Torfliigels
Tabla de tiempos minimos de maniobra de la hoja
Tabel minimum manoeuvretijden poortvleugel

Régler la vitesse des portails pour piétons de maniére a limiter I'énergie du vantail dans
une valeur maximale d 1,69 Joule (comme prévu par la norme EN16005).Utiliser le
tableau pour déterminer les temps de fermeture minimaux entre 90° et 10°.

In den FuBBgéngertoren die Geschwindigkeit so einstellen, dass die Energie des
Torflugels auf einen maximalen Wert von 1,69 Joule begrenzt ist (gemal3 der
Bestimmung EN16005).

Anhand der Tabelle die MindestschlieBzeiten zwischen 90° und 10° festlegen.

Peso dell'anta (kg) / Leaf weight (kg)
Poids du vantail (kg) / Gewicht des Torfligels (kg)
Peso de la hoja (kg) / Gewicht poortvleugel (kg)

60 70 80 90

Larghezza dell'anta (mm)
Leaf width (mm)
Largeur du vantail (mm)
Breite des Torfliigels (mm)
Ancho de la hoja (mm)
Breedte poortvleugel (mm)

50

En las cancelas peatonales, regular la velocidad en modo de limitar la energia de la

750 mm

hoja dentro de un valor méximo de 1,69 Joule (tal como se prevé en la norma EN16005).
Utilizar la tabla para determinar los tiempos de cierre minimos entre 90°y 10°.

850 mm

Bij poorten voor voetgangers moet de snelheid zodanig geregeld worden dat de

1000 mm

energie van de poortvleugel wordt begrensd tot een maximum waarde van 1,69 Joule
(zoals voorzien door de norm EN16005).
Gebruik de tabel om de minimum sluitingstijden te bepalen tussen 90° en 10°.

1200 mm

La fase di accostamento (da 10° alla posizione di finecorsa) deve avvenire in almeno 1,5s.

Esempio: se |'anta pesa 80 kg ed & larga 1000mm regolare la velocita di manovra da 90° e 10° in almeno 4,0s.

Per valori intermedi utilizzare il valore piti grande: se 'anta pesa 75 kg considerare il valore di 80kg, se I'anta & 1100mm utilizzare il valore di 1200m.

IMPORTANTE: il funzionamento a bassa energia non é considerato una misura di protezione adeguata se I'anta é utilizzata da anziani, infermi, disabili e bambini.
In questo caso aggiungere ulteriori misure di protezione in conformita a quanto previsto dalla normativa vigente.

The approaching phase (from 10° to the limit switchtposition) must take place in at least 1.5 s.

Example: if the leaf weighs 80 kg and has a width o

1000 mm, adjust the manoeuvre speed from 90° and 10° in at least 4.0 s.

For intermediate values, use the higher value: if the leaf weighs 75 kg consider a value of 80 kg, if its width is 1100 mm use a value of 1200 mm.
IMPORTANT: Low-energy operation is not considered a proper safety measure if the leaf is used by elderly, invalid, disabled people and children.
In this case, provide additional safety measures, according to the provisions of the legislation in force.

La phase d'approche (de 10° a la position de fin de course) doit se produire dans au moins 1,5 s.

Exemple: sile vantail pése 80 kg et qu'il a une largeur de 1 000 mm, régler la vitesse de manceuvre de 90° et 10° dans au moins 4,0 s.

Pour des valeurs intermédiaires, utiliser la valeur la plus grande : si le vantail pése 75 kg, considérer la valeur de 80 kg, si le vantail est de 1 100 mm, utiliser la valeur de 1 200 m.
IMPORTANT: le fonctionnement a basse énergie n’est pas considéré une mesure de protection adéquate si le vantail est utilisé par des personnes agées, des malades, des

handicapés et des enfants.

Dans ce cas ajouter des mesures de protection supplémentaires conformément a ce qui est prévu par la rég

1 tation en vi

9

Die Anndherungsphase (von 10° bis zur Endschalterposition) muss in mindestens 1,5 s erfolgen.

Beispiel: Wenn der Torfliigel 80 kg wiegt und 1000mm breit ist, die Manévergeschwindigkeit von 90° und 10° in mindestens 4,0s einstellen.

Bei Zwischenwerten, den hcheren Wert verwenden: Wenn der Torfligel 75 kg wiegt, den Wert 80kg berticksichtigen, wenn der Torfligel 1100mm breit ist, den Wert 1200m verwenden.
WICHTIG: Der Betrieb bei niedriger Energie ist keine geeignete Schutzma3Bnahme, wenn der Torfliigel von dlteren oder kranken Menschen, Behinderten und Kindern

dat

wird.In di

ver

Fall weitere SchutzmaBBnahmen hinzufiigen, die den geltenden Rechtsvorschriften entsprechen.

La fase de aproximacion (de 10° a la posicion de final de carrera) debe llevarse a cabo en al menos 1,5s.
Ejemplo: sila hoja pesa 80 kg y tiene 1000 mm de ancho, regular la velocidad de maniobra de 90°y 10° en al menos 4,0s.

Para los valores intermedios, utilizar el valor mas grande: si la hoja pesa 75
IMPORTANTE: el funcionamiento a baja energia no se considera una medi

k‘?, considerar un valor de 80 k?; si la hoja es de 1100 mm, utilizar un valor de 1200 m.
a de proteccion adecuadasila

hoja es utilizada por ancianos enfermos, personas minusvalidas y ninos.

En este caso, agregar otras medidas de proteccion en conformidad con lo previsto por la normativa vigente.

De naderingsfase (van 10° tot de positie van de eindschakelaar) moet in minstens 1,5 seconde plaatsvinden.
Voorbeeld: als de poortvleugel 80 kg weegt en 1000mm breed is, moet de snelheid van het manouevre van 90° en 10° geregeld worden in minstens 4,0s.
Voor tussenliggende waarden moet de grootste waarde beschouwd worden: als de poortvleugel 75 kg weegt, moet de waarde 80kg beschouwd worden en als de poortvleugel

1100mm breed is, moet de waarde 1200mm gebruikt worden.
BELANGRLUK: de werking aan la
ind liden, hulpbeh venden en kinderen. !

b
pescherming reg

Voeg in dit geval aanv

e energie wordt niet als een geschikte beschermingsmaatregel beschouwd als de poortvleugel wordt gebruikt door ouderen,

toe in overeenstemming met de bepalingen van de geldende wetgeving.




ELIBT A 40 LS ¢t iPo fiokarE - EYPE dE fotEUr - fokorEntYP - fokor EYPE - E iPo flotor: 13 @

con finecorsa - with limit stop - avec fin de course
ELIBTA40LS

mit Endschalter - con final de carrera - met eindschakelaar
180W

Potenza massima - Maximum power - Puissance maximum
Max. Leistung - Potencia maxima - Maximum vermogen

ONVITVLI

ciclo continuo - continuous cycle
cycle continu - Dauerzyklus
ciclo continuo - continue cyclus

Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum
Max. Zyklus - Ciclo méaximo - Maximale cyclus

IMS 434 +

Mz Nllz M1
P ¢

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv / — ‘ inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sensouv/ =1 EHE
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting 0( ll‘l,:) inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting ( )

inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = O inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0

HSITON3

ELI BT A35 LS tiPo flotorE - EYPE dE MokElr - MotorEnkYP - Mokor EYPE - E iPo flokor: 14

con finecorsa - with limit stop - avec fin de course
ELIBTA35LS

mit Endschalter - con final de carrera - met eindschakelaar
40w

Potenza massima - Maximum power - Puissance maximum
Max. Leistung - Potencia maxima - Maximum vermogen

Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum | 40 cicli/h - 40 cycles/h - 40 cycles/h
Max. Zyklus - Ciclo méximo - Maximale cyclus | 40 Zyklen/Std - 40 ciclos/h - 40 cycli/u

IMS 434 +

SIVONVY4

T B e i

l
M1

1 CM2

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv / — ‘ inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sensouv/ =1 EHE
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting ~ — 0 ( ink) inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting ( )

inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0 inv.mot / change mot / inv.mot / mottausch / inv.mot / inv.mot = 0

HDOS1Nn3d

ELI BT A4Q :iPo NotorE - EYPE dE MokElr - MokorEntYP - fokor EYPE - E iPo flokor: 15

ELIBTA 40

180W

*Bianco | **Marrone | ***Verde Potenza massima - Maximum power - Puissance maximum
. Max. Leistung - Potencia maxima - Maximum vermogen
White Brown Green
ciclo continuo

Blanc Marron Vert continuous cycle
. - Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum | cycle continu
Weil3 Braun Griin Max. Zyklus - Ciclo méximo - Maximale cyclus | dauerzyklus

ciclo continuo
Blanco Maron Verde continue cyclus

Wit Bruin Groen

TONVdS3

* OJUEIq 434 -
«x2UOLIBW 43y +

Mz Ivllz M1
2 ¢

inv.direz. ap / open in other direct. / inv.sens.ouv / —_ ‘ inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sensouv/ =1(EHE
inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting ™~ 0 ( lﬁt) inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting ( )

inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0 inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0
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ELI BT A35

ELI BT A35

*Bianco m ***Verde
White Brown Green
Blanc m Vert Ciclo massimo - Maximum cycle - Cycle maximum 40 cicli/h - 40 cycles/h
Max. Zyklus - Ciclo maximo - Maximale cyclus | 40 €ycles/h- 40 Zylen/std -
Weil3 Braun -2 yelus |40 ciclosth - 40 cyclifu

.
Ee)
m
B
j=n
)
>
[a)
]
*

dUOLIBW 47y +

inv.direz. ap / open in other direct./ inv.sens.ouv / = 1 (E Ht )

O e avsens.ouv/ =0 ( l'flt) inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting

inv richt offnung / inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting

inv.mot / change mot / inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0 inv. ge mot /inv.mot / mot.tausch / inv.mot / inv.mot = 0




MENU SIMPLIFIE

-
’ ! Password entry. Request with Protection Level logicsetto 1,2, 3,4

¥ 1 oK - 0 1] - 0 80 - 1] - 0> e 11| o (e
A =

ONVITVLI

(- 14

LEGENDA

s G-+ T
[BaEE]s-— .

Monter
Descendre

Confirmation /
allumage
afficheur

+—19
-—

+/- X
Sortir du menu

ink: ouverture vers l'intérieur
EH

Interie Ar: fonctionnement automatique, résidentiel
£: ouverture vers l'extérieur

Sr: fonctionnement semi-automatique,
résidentiel

Ac: fonctionnement automathue, collectif
Sc: fonctionnement semi-automatique,
collectif

ind: fonctionnement a homme présent

PRESET DEFAULT | A- | - | Ac | 5c | ind
L [ [ [ |

Mouvement pas a pas

HSITON3

Préalarme

Homme-présent
Verrouillage impulsions a l'ouverture

SIVONVY4

E5A18/E5A12 ELI BT
KUSTOS BT A
PHOBOS BT A
PHOBOS N BT
N IGEA BT
SUB BT
VIRGO SMART BT A
ELI BT A40 LS
ELI BT A35LS
ELI BT A40

:réglage fin de course
d'ouverture moteur 1

%
(%/\ N e I

A~ D

:réglage fin de course
dlouverture moteur 2

:réglage fin de course

ou [okHITetma ) de fermeture moteur 2

+
AN

:réglage fin de course
%

de fermeture moteur 1

N = D

El

:réglage
] fin de course
d'ouverture
moteur 1/2

:réglage

fin de course
de fermeture
moteur 1/2

[oK] Suivez les
configurations

sur le réglage des
fins de course
données dans

le manuel du
moteur GIUNO
ULTRA.

LI BT A35

TONVdS3 HDOS1Nn3d
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Numero massimo di dispositivi verifcati: 6 (ma non piu di 4 per tipo),
Maximum number of tested devices: 6 (but no more than 4 per type),
Nombre maximum dispositif vérifés: 6 (mais pas plus de 4 par type),
Max. Anzahl der Uberpriiften Gerate: 6 (jedoch nicht mehr als 4 je Typ),
Numero maximo dispositivos comprobados: 6 (pero no mas de 4 por tipo),
Maximumaantal “trusted devices”: 6 (maar niet meer dan 4 per type)
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Pro\grammatore palmare universale
Universal palmtop programmer
Programmateur palmaire universel ECB 24V~ '
Universal-Handprogrammiergerat |
Programador portatil universal '
Universele programmeerbare palmtop |
.
|
,
|
)

50 sjl

5 |
(versione x.40 e successive) . ) ’é !
(x.40 and later versions) SChEda.d' egpar:iswne z |
(version x.40 et suivantes) Expan5|'on oar ~ '
) Carte d’expansion N |
(Vers.l?n x.40 und nthfoIgende) Erweiterungskarte Z _\ _______ .
(version x.40 y sucesivas ) Tarjeta de expansion
(versie x.40 en hoger) Uitbreidingskaart
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®
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ACCES AUX MENUS FIG. 1

o Bg

I Saisie du mot de passe. Demande avec logique Niveau Protection configurée sur 1, 2, 3,4
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ACCESSO Al MENU FIG.1

\_
(PAGSGaRE)}— oK - (@55 — [} | [ (oK) [@==0 — [} 1] - [ok» #8830 —» [} 1| ok »@82m - [F} 7]

Version logiciel centrale

+/ )
N. manoeuvres totales (en centaines)

(oK [@8EET)
o -,

N. commandes radio mémorisées

| 3

—’—’->

8888
e I—p Ear Actlvat n entrée fin

meture u moteur 2 S

(_COUfSe

L » O= Activatc?n entrée ﬁn de course

ouverture du moteur 2 SWO2

= Activation entrée find e course

—>

3540

ermeture du moteur T SW!

0= Activati
ouverture

n entrée ﬁn de course
umoteur 1 SWOT

—>

‘_> Force instantanée du moteur 2
—— ¥ Force instantanée du moteur 1

SErE Activation entrée Start externe START E
Skr { Activation entrée Start interne START |
oPEn Activation entrée OPEN
cLS Activation entrée CLOSE
PEd Activation entrée piéton PED
ENE Activation entrée TIMER
StoP Activation entrée STOP
Phot Activation entrée photocellule PHOT oussi configurée comme photocellule vérifiée.
Activation de I'entrée FAULT associée
PhoP Activationentrée photocellulea I'o‘uverture PHOTOPousi conﬁgurée commephopg—
cellule vérifiée active uniguemental'ouverture. Activation del'entrée FAULT associée
Activation entrée photocellule a la fermeture PHOT Cl ou si configurée comme
Phel photocellule vérifiée active uniquement a la fermeture. Activation de I'entrée
FAULT associée
bAr Activation entrée I[nteau BAR ou si configurée comme linteau sensible vérifié.
Activation de I'entrée FAULT associée
bAro Activation ent]rée linteau BAR avec inversion ACTIVE UNIQUEMEN'I:A L'OUVERTU_BE
ousiconfigurée commelinteausensible vérifié. Activation del'entrée FAULT associée
bArc Acti_vation ent,rée Iinteau.BAR avec in_versic,)q A,CTIV!E Ul\_lIQUEr\{IENTIA LA FERMETU_F}E
ousiconfigurée commelinteau sensible vérifié. Activation deI'entrée FAULT associée
La carte attend d'accomplir une manceuvre compléete d'ouverture-fermeture sans
SEE étre interrompue par des arréts intermédiaires pour obtenir le couple nécessaire au
mouvement. ATTENTION! La détection de 'obstacle n'est pas active
Er0 1 Essai photocellules échoué Vérifier connexion photocellules et/ou configurations logiques
Erde Essai linteau échoué Vérifier connexion linteaux et/ou configurations logiques
Er3 Essai photocellules ouverture échoué vérifier connexion photocellules et/ou configuration paramétres/logiques
ErOM Essai photocellules fermeture échoué vérifier connexion photocellules et/ou configuration paramétres/logiques
ErGB Essai linteau 8k2 échoué Vérifier connexion linteau et/ou configurations paramétres/logiques
ErGT Essai linteau ouverture échoué Vérifiez connexion linteau et/ou configurations parametres/logiques
Er88 Essai linteau fermeture échoué Vérifiez connexion linteau et/ou configurations paramétres/logiques
. - - Vérifier les connexions sur le moteur
Er iHx Erreur essai matériel carte - Problémes matériels sur la carte (s'adresser au SAV)
-Cables d'alimentation dumoteur ou dusignal du codeurinversés/débranchés
ou programmation erronée (voir Fig. E).
EraHx Erreur encodeur - Lg mgouvement de I'actio(nneurgest) trop lent ou arrété par rapport au
fonctionnement programmé.
Er3H* Inversion pour obstacle - Amperostop Vérifier éventuels obstacles le long du parcours
ErYH* Thermique Attendre le refroidissement de 'automatisation
ErGH* Erreur communication avec dispositifs a distance \C/g::ggzlzscsgngizn sur les dispositifs accessoires et/ou les cartes d'expansion
E: :l‘l:')' E: :’I'_-': Erreur interne de contréle supervision systéme. E;?\a;iyceerac:)féticgﬁe.et rallumer la carte. Si le probléeme persiste contacter le
Si vous appuyez sur OK vous confirmez les configurations détectées La carte
Er2 Erreur de consistance des paramétres de centrale (Logiques et Parameétres) &mnuera afonctionner avec les configurations détectées.
Il faut vérifier les configurations de la carte (Paramétres et Logiques).
N vousappuyezsurOKla carte continueraafonctionneravec D-track par défaut.
E-13 Erreur dans les paramétres de D-track A M fauﬁ%r{:céder 3 une auto-configuration P
ErSl Erreur pendant le réglage des fins de course Cables d'alimentation du moteur ou du signal du codeur inversés/débran-
Uniquement sur E5 BT A18 /E5 BT A12 chés ou programmation erronée. (Voir Fig. E)
ErF3 Erreur de réglage des logiques (entrées SAFE, type de moteur) Vérifier le bon réglage des logiques SAFE ou du type de moteur.

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF
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MANUEL D’'INSTALLATION

2) GENERALITES
Le tableau de commande THALIA est fourni par le fabricant avec un réglage
standard. Toute variation doit étre configurée a l'aide du Erogrammeur muni
d’afﬁcheurintégiréou d'un programmeur palmaire universel.Lacentrale supporte
complétementle protocole EELINK.
Les caractéristiques principales sont:
- Controle de 1 ou 2 moteurs de 24 V BT

Remarque: Il faut utiliser 2 moteurs du méme type.
- Réglage électronique du couple avec détection des obstacles.
- Entrées controle fin de course selon le moteur sélectionné
- Entrées séparées pour les dispositifs de sécurité
- Récepteur radio intégré rolling-code avec clonage des émetteurs.
La carte est munie d'un bornier extractible , pour faciliter les opérations
d’entretien ou le remplacement. Elle est équipée de plusieurs barrettes pré-
cablées pour faciliter la pose.
Les barrettes intéressent les bornes: 70-71, 70-72, 70-74. Si vous utilisez les
bornes ci-dessus, retirez les barrettes.

VERIFICATION

Le tableau THALIA accomplit le contréle (vérification) des relais de marche et
des dispositifs de sécurité (photocellules) avant chaque cycle d'ouverture et de
fermeture. En cas de mauvais fonctionnement, vérifiez si les dispositifs branchés
fonctionnent correctement et contrélez les cablages.

Courant de commutation relais moteur | 10A

Puissance maximum moteurs 180W + 180W (24V —=)

24V~ (1A absorption maxi)

Alimentation des accessoires 54\ ~safe

AUX 0 Contactalimentéen 24V—N.0. (1A maxi)
AUX 3 Contact N.O. (24V~/1A maxi)

Fusibles Cf.Fig. C

N° combinaisons 4 milliards

N° maxi radiocommandes mémorisables | 63

(* autres tensions disponibles a la demande)

Versions d’émetteurs utilisables :
Tous les émetteurs ROLLING CODE compatibles avec:

4) PREDISPOSITIONS TUYAUX Fig. A
5) CONNEXIONS DU BORNIER Fig. C

AVERTISSEMENTS - Pendant les opérations de cablage et de montage, respectez
les normes en vigueur et les principes de la bonne technique.

((ER—Read\/))

Sl el el S Les conducteurs alimentés avec des tensions différentes doivent étre séparés
Alimentation 220-230V 50/60 Hz* physiquement entre eux ou isolés de facon adéquate avec une couche d'isolant
- - — de Tmm d'épaisseur minimum.
Isolation/basse tension > 2MOhm 500V === Les conducteurs doivent étres fixés Bar un systéme supplémentaire a proximité
Température de fonctionnement -20/+55°C des bornes, par exemple a l'aide de bandes. s .
Tous les cables de connexion doivent étre maintenus a I'écart du dissipateur.
Protection thermique Logicielle ATTENTION ! Pour la connexion sur le secteur, utilisez un cable multipolaire
— - - ayant une section d’au moins 3x1,5 mm2 et conforme aux normes en vigueur.
Rigidité diélectrique secteur/bt 3750V~ pendant 1 minute Pour la connexion des moteurs, utilisez un cable multipolaire ayant une section
Courant sortie moteur 7.5A+7.5A maxi d’au moins 1,5 mm2 et conforme aux normes en vigueur. Le cable doit étre au
moins égal a HO5RN-F.
Borne Définition Description
L PHASE Ali i hasée 220-230V 50/60 Hz*;
N NEUTRE imentation monophasee -, z"z
JP5 o
IS PRIM TRANSF Connexion primaire transformateur, 220-230V.
Alimentation de la carte:
JP21 SEC TRANSF 24V~Secondaire transformateur
24V= Alimentation par batterie de secours
10 MOT1 + Connexion moteur 1. Retard déphasage en fermeture.
11 MOT1 - Vérifier les branchements de la Fig. E
14 MOT2 + Connexion moteur 2. Retard déphasage en ouverture.
15 MOT2 - Vérifier les branchements de la Fig. E
20 Sortie configurable AUX 0 — Défaut CLIGNOTANT R R
AUX 0 - CONTATTO ALIMENTA- 2éme CANAL RADIO/ VOYANT PORTAIL OUVERT SCA/ Commande LUMIERE COURTOISIE/ Commande LUMIERE
TO 24V (N.O) (1A MAX) ZONE/ LUMIERE ESCALIERS/ ALARME PORTAIL OUVERT/ CLIGNOTANT/ SERRURE ELECTRIQUE A DECLIC/ SERRU-
21 s RE ELECTRIQUE A AIMANT/ENTRETIEN/CLIGNOTANT ET ENTRETIEN.
Consultez le tableau Configuration des sorties AUX.
2% Sortie configurable AUX3 — Défaut Sortie 2éme CANAL RADIO. R R
AUX 3 - CONTACT LIBRE (N.O.) 2éme CANAL RADIO/ VOYANT PORTAIL OUVERT SCA/ Commande LUMIERE COURTOISIE/ Commande LUMIERE ZONE/
. o LUMIERE ESCALIERS/ ALARME PORTAIL OUVERT/ CLIGNOTANT/ SERRURE ELECTRIQUE A DECLIC/ SERRURE ELECTRIQUE
27 (Maxi 24V 1A) A AIMANT
Consulter le tableau “Configuration des sorties AUX".
o E un 41 + REF SWE Commun fin de course
§ & E 55 42 SWC1 Fin de course de fermeture du moteur 1.SWC1 (N.F.).
o50=« e
o Eﬂ 3 = : E = 43 SWO1 Fin de course d'ouverture du moteur 1.SWO1 (N.F.).
:g E E g g 44 SWC2 Fin de course de fermeture du moteur 2.SWC2 (N.F.).
= > ww 45 SWO 2 Fin de course d'ouverture du moteur 2.SWO2 (N.F.).
v = <<k Contréle fins de course moteur 1
@ [~
§ Lz = = E ‘E‘ <o 42 SWi Pour les actionneurs avec gestion des fins de course a un fil.
v38zmb8acE
LoadS>aFrQmm N
olnhowny 43 SwW2 Controdle fins de course moteur 2
i:'=. E E a E Pour les actionneurs avec gestion des fins de course a un fil.
oo
5 2 2 40 - REF SWE Commun fin de course
°
-
g 5 5 E E 42 SW1 Controle fins de course moteur 1
£
356k
S22
© g g e 43 SW2 Controle fins de course moteur 2
o
=22
(CAT)
40 - REF SWE Alimentation codeur, cable blanc
o vun
£ oo 41 + REF SWE Alimentation codeur, cable marron
e ;:" Q E Signale codeur moteur 1, cable vert
Sohh 42 ENC M1 Fermer le cavalier JP28
R == Signal codeur moteur 2, cable vert
™S ww !
43 ENCM2 Fermer le cavalier JP29
50 24V-
Sortie alimentation accessoires.
51 24V+
52 24 Vsafest Sortie alimentation des dispositifs de sécurité vérifiés (émetteur photocellules et émetteur linteau sensible)
Sortie active uniquement pendant le cycle de manceuvre.
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Borne Définition Description
@ 60 Commun Commun entrées IC 1 et IC2
k- Entrée de commande configurable 1 (N.O.) - Défaut START E
= 61 IC1 START E / START I / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
£ Consulter le tableau “Configuration des entrées de commande”.
g Entrée de commande configurable 2 (N.Q.) - Défaut PED.
™) 62 IC2 START E / START I/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Consulter le tableau “Configuration des entrées de commande”.
70 Commun Commun entrées STOP, SAFE 1 et SAFE 2
71 STOP La commande interromFt la manceuvre. (N.F.)
Si vous ne l'utilisez pas, laissez la barrette en place.

Entrée de sécurité configurable 1 (N.F.) - Défaut PHOT.

72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR
OP TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL

Consulter le tableau “Configuration des entrées de sécurité”.

73 FAULT 1 Entrée de vérification des dispositifs de sécurité connectés sur le SAFE 1
Entrée de sécurité configurable 2 (N.F.) - Défaut BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR
OPTEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Consulter le tableau “Configuration des entrées de sécurité”.
75 FAULT 2 Entrée de vérification des dispositifs de sécurité connectés sur le SAFE 2
2 Y ANTENNE Entrée de l'antenne
5 Utilisez une antenne syntonisée sur 433 MHz. Pour la connexion Antenne Récepteur utilisez un cable coaxial
= # SHIELD RG58. La présence de masses métalliques pres de I'antenne risque de déranger la réception radio. Si I'émetteur a
< une portee réduite, déplacez I'antenne dans un endroit plus adéquat.

Logique Aux= 0 - Sortie 2EME CANAL RADIO.
Le contact reste fermé pendant 1s au moment de I'activation du 2éme canal radio.

Logique Aux= 1 - Sortie SORTIE VOYANT PORTAIL OUVERT SCA.
Le contact reste fermé pendant l'ouverture et lorsque le vantail est ouvert, intermittent pendant la fermeture, ouvert avec le vantail fermé.

Logique Aux= 2 - Sortie commande LUMIERE DE COURTOISIE.
Le contact reste fermé pendant 90 secondes aprés la derniére manoeuvre.

Logique Aux= 3 - Sortie commande LUMIERE DE ZONE.
Le contact reste fermé pendant toute la durée de la manoeuvre.

Logique Aux= 4 - Sortie LUMIERE ESCALIERS.
Le contact reste fermé pendant 1 secondes aprés le début de la manceuvre.

Logique Aux=5 - Sortie ALARME PORTAIL OUVERT.
Le contact reste fermé si le vantail reste ouvert pendant deux fois plus de temps que le TCA configuré.

Logique Aux= 6 - Sortie pour CLIGNOTANT.
Le contact reste fermé pendant la manceuvre des vantaux.

Logique Aux= 7 - Sortie pour SERRURE ELECTRIQUE A DECLIC.
Le contact reste fermé pendant 2 secondes a chaque ouverture.

Logique Aux= 8 - Sortie pour SERRURE ELECTRIQUE A AIMANT.
Le contact reste fermée lorsque le portail est fermé.

Logique Aux= 9 — Sortie ENTRETIEN. i R . . . . .
Le contact reste fermé lorsque la valeur configurée dans le paramétre Entretien est atteinte, afin de signaliser la demande d'entretien.

Logique Aux= 10 - Sortie CLIGNOTANT ET ENTRETIEN, ] ] . ‘ ' ]
Lecontact reste fermé pendant la manceuvre des vantaux. Si la valeur configurée dans le paramétre Entretien est atteint en fin de manceuvre avec le vantail fermé, 4 fois le contact se

ferme pendant 10s et souvre pendant 5s pour signaler la demande d'entrefien.

Configuration des entrées de commande

Logique IC= 0 - Entrée configurée comme Start E. Fonctionnement suivant la Logique Matiuk PRS A PRS. Démarrage externe pour la gestion du sémaphore.

M

Logique IC= 1 - Entrée configurée comme Start |. Fonctionnement suivant la Logique Moliuk PRS A PRS. Démarrage interne pour la gestion du sémaphore.

Logique IC= 2 - Entrée configurée comme Open. | . . o R
Lacommande accomplit une ouverture. Si I'entrée reste fermée, les vantaux restent ouverts jusqu’a l'ouverture du contact. Avec le contact ouvert I'automatisation se ferme aprés le
temps de TCA, s'il est activé.

Logique IC= 3 - Entrée configurée comme Close.
La commande accomplit une fermeture

Logique IC= 4 - Entrée configurée comme Ped. . ) . )
La commande accomplit une ouverture piétonne, partielle. Fonctionnement suivant la logique Motiut PAS A PRAS.

Logique IC= 5 - Entrée configurée comme Timer. o .
Fonctionnement analogue a Open mais la fermeture est garantie méme aprés une panne de courant.

Logique IC= 6 - Entrée configurée comme Timer Ped. . . i . . . . } )
La commande accomplit une ouverture piétonne, partielle. Si I'entrée reste fermée, le vantail reste ouvert jusqu'a l'ouverture du contact. Si I'entrée reste fermée et qu'une commande

Start E, Start | ou Open est activée, une manoeuvre complete est accomplie par la suite pour rétablir l'ouverture piétonne. La fermeture est garantie méme aprés une panne de courant,

Logique SAFE= 0 - Entrée configurée comme Phot, photocellule no vériées (). (Fi% F, réf.1). . .
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. En cas d'obscurcissement, les photocellules sont actives en ouverture et en fermeture. Un
obscurcissement de la photocellule en fermeture n'inverse le mouvement que lorsque la photocellule est libérée. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.

Logique SAFE= 1 - Entrée configurée comme Phot test, photocellule vérifiée. (Fig. F, réf.2). . .
Active la vérification des photocellules au début de la manoeuvre. En cas d'obscurcissement, les photocellules sont actives en ouverture et en fermeture. Un obscurcissement de la
photocellule en fermeture inverse le mouvement uniguement apres le dégagement de la photocellule.

Logique SAFE = 2 - Entrée configurée comme Phot op. photocellule active uniquement a l'ouverture no vériées (*). (Fig. F, réf.1)
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. En cas d'obscurcissement, Ié fonctionnement de la photocellule en fermeture est exclu.
Pendant I'ouverture verrouille le mouvement pendant la durée de lI'obscurcissement de la photocellule. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.

Logique SAFE = 3 - Entrée configurée comme Phot op test. photocellule vérifiée active uniquement a I’ouverturechi?. F, réf.2).
Active la vérification des photocellules au début de la manoeuvre. En cas d'obscurcissement, le fonctionnement de la photocellule en fermeture est exclu. Pendant 'ouverture ver-
rouille le mouvement pendant la durée de l'obscurcissement de la photocellule.

Logique SAFE =4 - Entrée configurée comme Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture no vériées (*). (Fig. F, réf.1)
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. En cas d'obscurcissement, le fonctionnement de la photocellule en ouverture est exclu. En
phase de fermeture, inverse immédiatement. Si vous ne |'utilisez pas, laissez la barrette en place.

Logique SAFE = 5 - Entrée configurée comme Phot cl test. photocellule vérifiée active uniquement a la fermeture (Fig. F, réf.2).
Active la venﬁdcatlon des photocellules au début de la manoeuvre. En cas d'obscurcissement, le fonctionnement de [a photocellule en ouverture est exclu. En phase de fermeture,
inverse immédiatement.

Logique SAFE = 6 - Entrée conﬁ%uré,e comme Bar, linteau sensibleno vériées (*). (Fig. F, réf.3) . . " .
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. La commande inverse le mouvement pendant 2s. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place

Logique SAFE = 7 - Entrée configurée comme Bar, linteau sensible vérifié (Fig. F, réf.4).
Active la vérification des linteaux sensibles au début de la manoeuvre. La commande inverse le mouvement pendant 2 secondes.

Logique SAFE= 8 - Entrée configurée comme Bar 8k2 (Fig. F, réf. 5). Entrée pour linteau résistif 8K2.
La commande inverse le mouvement pendant 2 secondes.

Logique SAFE=9Entrée configurée comme Bar op. linteau sensible avecinversion active uniquemental'ouverture, siactivée pendant lafermeture accomplit'arrét de I'automatisation (STOP) (Fig. F, réf. 3)
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. Lintervention en phase d'ouverture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention
en phase de fermeture provoque I'arrét. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.

Logique SAFE=10Entrée configurée commeBar op, linteau sensible vérifié avecinversionactive uniquemental'ouverture, siactivée pendant lafermeture accomplit 'arrét de 'automatisation (STOP) (Fig. F, réf. 4)
Active la wlenﬁcatlon des linteaux sensibles au début de la manceuvre. Lintervention en phase d'ouverture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention en phase de fermeture
provoque l'arrét.

Logique SAFE= 11 Entrée configurée comme Bar 8K2 op. linteau 8K2 avec inversion active uniquement a l'ouverture, si activée pendant la fermeture accomplit I'arrét de I'automatisation (STOP) (Fig. F, réf. 5)

Lintervention en phase d'ouverture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention en phase de fermeture provoque l'arrét.
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Logique SAFE= 12 Entrée configurée comme Bar cl. linteau sensible avec inversion active uniguement a la fermeture, si activée pendant l'ouverture accomplit I'arrét de 'automatisation (STOP) (Fig. F, réf. 3)
Permet de connecter les dispositifs dépourvus de contact supplémentaire de vérification. Lintervention en phase de fermeture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec,
L'intervention en phase d'ouverture provoque l'arrét. Si vous ne I'utilisez pas, laissez la barrette en place.

Logique SAFE= 13 Entrée conﬁg)urée comme Bar cl. essai linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a la fermeture, si activée pendant l'ouverture accomplit I'arrét de I'au-

tomatisation (STOP) (Fig. F, réf.

Active la vérification des linteaux sensibles au début de la manceuvre. Lintervention en phase de fermeture provoque l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention en phase

d'ouverture provoque l'arrét.

I(-So‘lgoi%l)J?F'SAiE:'g‘é)Entrée configurée comme Bar 8K2 linteau 8K2 avec inversion active uniquement a la fermeture, si activée pendant I'ouverture accomplit I'arrét de 'automatisation
ig. F, réf.
Lintervention en phase

e fermeture provogue l'inversion du mouvement pendant 2 sec, Lintervention en phase d'ouverture provogue l'arrét.

(*) Si on installe des dispositifs du type D (tels que définis par la EN12453), branchés en mode non vérifié, prescrire un entretien obligatoire au moins

tous les six mois.

6) CONNEXION DES MOTEURS Fig. E

7) DISPOSITIFS DE SECURITE
Remarque: utiliser uniquement les dispositifs de sécurité récepteurs avec
contact en libre échange.

7.1) DISPOSITIFS VERIFIES Fig. F

7.2) BRANCHEMENT DE 1 PAIRE DE PHOTOCELLULES NON VERIFIEES Fig. D1
7.3) BRANCHEMENT DE 1 PAIRE DE PHOTOCELLULES VERIFIEES Fig. D2

8) ACCES AUX MENUS: FIG. 1

8.1) MENU PARAMETRES (PRrRfi) (TABLEAU “A” PARAMETRES)

8.2) MENU LOGIQUES (Lol ic) (TABLEAU “B” LOGIQUES)

8.3) MENU RADIO (~Ad !a) (TABLEAU“C” RADIO) | i i

- REMARQUEIMPORTANTE: MARQUEZLEPREMIEREMETTEUR MEMORISE
AVEC LE TIMBRE CLE (MASTER). 3

Er,\cpro rammation manuelle, le premier émetteur attribue le CODE CLE DU

RECEPTEUR; ce code est nécessaire pour accomplir ensuite le clonage des

émetteurs radio.

Lerécepteurdebordintégré Clonixdispose également de quelquesfonctionnalités

avancées importantes:

+ Clonage de I'’émetteur master (rolling code ou code fixe)

» Clonage par substitution démetteurs déja intégrés au récepteur

«  Gestion bases de données des émetteurs

+ Gestion communauté de récepteurs

Pour savoir comment utiliser ces fonctionnalités avancées consultez les instructions

du programmateur palmaire universel et le Guide général de programmation des

récepteurs.

8.4) MENU DEFAUT (dEFRLE) ,
llrameénelacentraleauxvaleurs préconﬁggurées;\i)ar DEFAUT. Apreslaréinitialisation
vous devez accomplir une nouvelle AUTOCONFIGURATION.

8.5) MENU LANGUE (LAnLUE)
Consente di impostare la lingua del programmatore a display.

8.6) MENU AUTOCONFIGURATION (AUtaSEE)

- Lancer une opération d'autoconfiguration en allant dans le menu prévu a cet effet.

+ Aprés avoir appuyé sur la touche OK le message ” ...... ... ..." s'affiche, la centrale
commande une manceuvre d'ouverture suivie d'une manceuvre de fermeture,
pendant laquelle la valeur minimum de couple nécessaire pour le mouvement
du vantail est automatiquement réglée.

Le nombre de manceuvres nécessaires Four accomplir 'auto-configuration
peut varier de 1 a 3. Pendant cette phase, il est important d'éviter d'obscurcir les
photocellules et d'utiliser les commandes START, STOP et I'afficheur.

Au terme de cette opération, la centrale de commande aura automatiquement

configuré les valeurs de couple optimales. Les vérifier et les modifier, le cas échéant,

deja facon décrite dans la programmation.
ATTENTION !! Vérifiez sila valeur de la force de choc mesurée dans les
oints prévus par la norme EN12445 est inférieure a celle indiquée
ans la norme EN 12453.
Les forces de choc peuvent étre réduites a I'aide de rebords défor-
mables.
ﬁ Attention!!Pendantl’autoréglagelafonctiondedétectiondesobstacles
n’étant pas active le monteur doit contrdler le mouvement de I'auto-
matisation et empécher que des personnes ou des choses ne s'approchent
ou ne stationnent dans le rayon d’action de I'automatisation.

8.7)SEQUENCE VERIFICATION INSTALLATION
1. Procédez a TAUTO-CONFIGURATION (*)
2. Vérifiez les forces d'impact: si elles respectent les limites (**) allez au point 10
de la séquence en cas contraire
3. Adaptez éventuellement les paramétres de vitesse et sensibilité (force) : cf.
tableau parametres.
4. Vérifiez a nouveau les forces d'impact: si elles respectent les limites (**) allez
au point 10 de la séquence en cas contraire
. Appliquez un linteau passif
. Vérifiez a nouveau les forces d'impact: si elles respectent les limites (**) allez
au point 10 de la séquence en cas contraire
7. Appliquezdesdispositifs de protectionsensiblesala pression ou électrosensibles
(par exemple un linteau actif) (**)
8. Vérifiez a nouveau les forces d'impact: si elles respectent les limites (**) allez
au point 10 de la séquence en cas contraire
9. N'autorisez la manutention de I'actionnement qu'en mode Homme présent
10.Vérifiezsitous les dispositifs de détection de présence dans|'aire de manceuvre
fonctionnement correctement

oawun

(*) Avant d’accomplir I'auto-configuration assurez-vous d'avoir accompli
correctementtouteslesopérations de montage etde mise en sécurité, prescrites
par les avertissements de montage du manuel de la motorisation.

(**) L'analyse des risques pourrait rendre nécessaire l'application de dispositifs
de protection sensibile

8.8) MENU REGLAGE DE FIN DE COURSE (-£L. Fc)

Il permet de régler les fins de course pour des moteurs équipés de codeur ; en
outre, pour les moteurs équipés de cablages de fin de course indépendants,
il permet de Iplacer correctement le volet pour le réglage suivant de la fin de
course. Pour les moteurs non spécifiés, le menu n'est pas actif et le message «
non disponible » est affiché sur I'écran.

REMARQUE:ces manceuvres sontréaliséesen mode homme présenta unevitesse
réduite et sans intervention des dispositifs de sécurité.

8.8.1) GIUNO ULTRA BT A20, GIUNO ULTRA BT A50

En agissant sur les touches « +/- » de I’écran, mettre le volet dans la position
souhaitée. Pour régler les fins de course, se référer aux configurations sur le
réglage des fins de course indiquées dans le manuel du moteur GIUNO ULTRA.

8.8.2) E5BTA12,E5BTA18

En agissant sur les touches « +/- » de |'écran, mettre le volet dans la position indi-
quée par I'écran (ouverture ou fermeture). Une fois atteinte la position souhaitée,
confirmer la position en appuyant sur la touche OK. Dans le cas des moteurs E5,
il est possible de placer le volet a proximité des fins de course manuellement en
Poussant la porte, ensuite déplacer Iacporte avec les touches « +/- » jusqua la
aire appuyer sur la butée mécanique. Confirmer la position en appuyant sur OK
ou al'aide de la télécommande (précédemment motorisée).

8.9) MENU STATISTIQUES

Permet d'afficher la version de la carte, le nombre total de manceuvres (en
centaines),lenombre deradiocommandes mémorisées etles 30 derniéres erreurs
(les 2 premiers chiffres indiquent la position, les 2 derniers le code d'erreur).
Lerreur 01 est la plus récente.

8.10) MENU MOT DE PASSE

Permet de configurer un mot de passe pour la programmation de la carte via le
réseau U-link.

Silalogique NIVEAU PROTECTION est configurée sur 1,2,3,4 le systeme demande
le mot de passe pour accéder aux menus de programmation. Aprés I'échec de
10 tentatives d'acces consécutives il faut attendre 3 minutes avant d'essayer &
nouveau. En cas de tentative d'acces pendant ce délai I'afficheur montre BLOC.
Le mot de passe par défaut est 1234,

9) PPRESSION FIN DE COURSE FERMETURE Fig. G Réf. A-B
DIRECTION OUVERTURE Fig. E

10) CONNEXION AVEC CARTES D’EXPANSION ET PROGRAMMATEUR
PALMAIREUNIVERSELLEVERSION >V1.40 (Fig. H) Consultezle manuelintéressé.

11) MODULES U-LINK EN OPTION

Consultez les instructions des modules U-link.

L'utilisation de certains modulesimplique uneréduction dela portéeradio. Adaptez
I'installation avec une antenne accordée sur 433 MHz

12) SERRURE ELECTRIQUE Fig. |
SERRURE ELECTRIQUE
ATTENTION : Si les vantaux mesurent plus de 3m de long, il est
indispensable d'installer une serrure électrique..
La Fig. l illustre un exemple de connexion d’une serrure électrique a déclic ECB
24V~ branchée sur le tableau de commande THALIA.
Pour piloter la serrure électrique, le tableau THALIA doit disposer d’'une carte
spéciale mod. ME BT.

13) RETABLISSEMENT DES CONFIGURATIONS D’USINE (Fig. J)

ATTENTION rameéne la centrale aux valeurs préconfigurées en usine et toutes les
radiocommandes mémorisées sont effacées.

ATTENTION ! Toute erreur de configuration peut causer des préjudices aux
personnes, aux animaux et aux biens.

- Mettez hors tension la carte (Fig. J réf. 1)

-Ouvrezl'entrée Stop etappuyezen mémetempssurlestouches-et OK (Fig.Jréf.2)
- Mettez sous tension la carte (Fig. J réf. 3)

- L'afficheur montre RST, dans les 3 secondes qui suivent confirmez en appuyant
sur la touche OK (Fig. J réf. 4)

- Attendez que la procédure s'achéve (Fig. J réf. 5)

- Procédure achevée (Fig. J réf. 6)

ATTENTION !Toute erreur de configuration peut causer des préjudices aux personnes,

aux animaux et aux biens.

AATTENTION : Vérifiez sila valeur de la force de choc mesurée dans les
oints prévus par la norme EN12445 est inférieure a celle indiquée

dans la norme EN 12453.

A Lesbflorces de choc peuvent étre réduites a I'aide de rebords défor-

mables.

Pour obtenir un meilleur résultat, nous vous conseillons d’accomplir I'auto-

configuration avec les moteurs au repos (c'est-a-dire alors qu'ils ne sont pas

surchauffés par un grand nombre de manceuvres consécutives).
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TABLEAU “A” - MENU PARAMETRES - (PA-AIM)

E rEERAFD obiu

10

Temps retard
ouverture moteur 2 [s]

Temps de retard a l'ouverture du moteur 2 par rapport au moteur 1

t rEEArd FEr

25

Temps de retard
fermeture moteur 1 [s]

Temps de retard a la fermeture du moteur 1 par rapport au moteur 2.
REMARQUE : si le temps est réglé au maximum, le moteur 1 attend la fermeture
compléte du moteur 2 avant de démarrer.

Ech

120

10

Temps fermeture
automatique [s]

Temps d'attente avant la fermeture automatique

EEURCSED

180

40

Temps évacuation
zone du sémaphore [s]

Temps d'évacuation de la zone intéressée par la circulation réglée par le sémaphore.

ESPrALoby

50

10

Espace de
ralentissement a
l'ouverture [%]

Espace de ralentissement a l'ouverture du/des moteurs/s exprimé en pourcentage de
la course totale.

ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une manoeuvre
compleéte sans interruption.

ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de I'obstacle n'est pas activée.
ATTENTION: avec des actionneurs a butées intégrées il est obligatoire que le
ralentissement soit toujours actif a une valeur supérieure a 5

ATTENTION : sur GIUNO l'espace de ralentissement se configure avec les capteurs
coulissants

ATTENTION : pour le type de moteur ELI BT A35, le ralentissement ne peut pas
étre désactivé ; des valeurs inférieures a 10 % seront considérées a 10 %.

ESPrRLFEFD

50

10

Espace de
ralentissement a la
fermeture [%]

Espace de ralentissement a la fermeture du/des moteurs/s exprimé en pourcentage
de la course totale.

ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une manoeuvre
compleéte sans interruption.

ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de I'obstacle n'est pas activée.
ATTENTION: avec des actionneurs a butées intégrées il est obligatoire que le
ralentissement soit toujours actif a une valeur supérieure a 5

ATTENTION : sur GIUNO l'espace de ralentissement se configure avec les capteurs
coulissants

ATTENTION : pour le type de moteur ELI BT A35, le ralentissement ne peut pas
étre désactivé ; des valeurs inférieures a 10 % seront considérées a 10 %.

ESPdECEL

50

15

Espace de décélération
[%]

Espace de décélération (passage de la vitesse de régime a la vitesse de
ralentissement) a I'ouverture et a la fermeture du/des moteur/s exprimé en
pourcentage de la course totale.

ATTENTION : Aprés une modification du parameétre il faut accomplir une
manoeuvre compléte sans interruption.

ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de I'obstacle n'est pas activée.

o,

PRFE IELLE

10

29

29

Ouverture partielle
M1 [%]

Espace d'ouverture partielle en pourcentage par rapport a l'ouverture totale, a la suite
de I'activation de la commande piéton PED.

ForcE olu

29

50

Force vantail/vantaux
al'ouverture [%]

Force exercée par le(s) vantail(vantaux) a 'ouverture. Représente le pourcentage de
force fournie, outre a celle mémorisée pendant l'autoconfiguration (et mise a jour par
la suite), avant de générer une alarme d'obstacle.

Le ?aramétre est configuré automatiquement par I'autoconfiguration.

ATTENTION : A une incidence directe sur la force de choc: vérifier si la
valeur configurée permet de respecter les reglements de sécurité en vigueur (¥)
Installer au besoin des dispositifs de sécurité antiécrasement (*¥*).

ForcE FEFD

29

50

Force vantail/vantaux
a la fermeture [%]

Force exercée par le(s) vantail(vantaux) a la fermeture. Représente le pourcentage de
force fournie, outre a celle mémorisée pendant l'autoconfiguration (et mise a jour par
la suite), avant de générer une alarme d'obstacle.

Le ?aramétre est configuré automatiquement par I'autoconfiguration.

ATTENTION : A une incidence directe sur la force de choc: vérifier si la
valeur configurée permet de respecter les réeglements de sécurité en vigueur (¥)
Installer au besoin des dispositifs de sécurité antiécrasement (*¥*).

uw it olu

15

29

29

Vitesse a l'ouverture
[%]

Pourcentage de la vitesse maximum que peut/peuvent atteindre le/s moteur/s a
l'ouverture .

ATTENTION : Aprés une modification du parameétre il faut accomplir une
manoeuvre compléte sans interruption.

ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de I'obstacle n'est pas activée.

ulk FEFN

15

29

29

Vitesse a la fermeture
[%]

Pourcentage de la vitesse maximum que peut/peuvent atteindre le/s moteur/s a la
fermeture .

ATTENTION : Aprés une modification du parameétre il faut accomplir une
manoeuvre compléte sans interruption.

ATTENTION : avec “SET” sur I'écran la détection de I'obstacle n'est pas activée.

ulk rA

&=
F

15

29

25

Vitesse ralentissement
[%]

Vitesse du moteur a l'ouverture et a la fermeture pendant la phase de ralentissement,
exprimée en pourcentage de la vitesse de régime maximum.

ATTENTION : Aprés une modification du paramétre il faut accomplir une
manoeuvre compléte sans interruption.

ATTENTION : Avec “SET” sur I'écran la détection de I'obstacle n'est pas activée.
ATTENTION : pour le type de moteur ELI BT A35, le ralentissement ne peut pas
étre désactivé ; des valeurs inférieures a 50 % seront considérées a 50 %.

EntrEL En

250

Programmation

du nombre de
manceuvres seuil d'en-
tretien [en centaines]

Permet de configurer un nombre de manceuvres apreés lequel la demande d’entretien
est signalée sur la sortie AUX configurée comme Entretien ou Clignotant et Entretien.

(*) Dans I'Union européenne appliquer la EN12453 pour les limites de force et la EN12445 pour la méthode de mesure.
(**) Les forces de choc peuvent étre réduites a I'aide de rebords déformables.
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MANUEL D’'INSTALLATION

TABLEAU “B” - LOGIQUES - (Lol ic)

Logique

Définition

Défaut

Cochezleré-
glage accompli

Options

EYPE dE

NokElr

Type moteur

(Configurez le
type de moteur
connecté sur la

carte.)

Moteurs non actifs

ELI 250 BT

PHOBOS N BT

IGEA BT

NON GERE

NON GERE

SUB BT

KUSTOS BT A - PHOBOS BT A

GIUNO ULTRA BT A 20 - GIUNO ULTRA BT A50

VIRGO SMART BT A - 5fils

VIRGO SMART BT A - 3 fils

E5 BT A18

E5 BT A12

ELI BT A40 LS

ELIBT A35LS

ELI BT A35

ELI BT A40

EcA

Temps fermeture
automatique

Logique non active

Active la fermeture automatique

FErAP

Fermeture rapide

Logique non active

Se ferme 3s apres le dégagement des photocellules avant d’attendre la fin du TCA configuré.

Mook
PRS R PRS

Mouvement pas
apas

Les entrées configurées comme Start
E, Start |, Ped fonctionnement avec la
logique 4 pas.

Mouvement pas a pas
2PAS 3 PAS

4 PAS

Les entrées configurées comme Start E,
Start |, Ped fonctionnement avec la lo-
gique 3 pas. Limpulsion pendant la phase
de fermeture inverse le mouvement.

FERMEE OUVRE

OUVRE OUVRE

EN
FERMETURE sTop

OUVERTE

FERME FERME

Les entrées configurées comme Start
E, Start |, Ped fonctionnement avec la EN

logique 2 pas. A chaque impulsion le OUVERTURE
mouvement est inverti.

FERME

STOP + TCA | STOP +TCA

APRES STOP | OUVRE OUVRE OUVRE

PrERL

Préalarme

Le clignotant s'éclaire au moment ou le(s) moteur(s) démarre(nt).

Le clignotant s'allume pendant 3 secondes environ avant le démarrage du(des) moteur(s).

holME NorkE

Homme-présent

Fonctionnement a impulsions

Fonctionnement avec Homme présent.

Lentrée 61 est configurée comme OPEN UP.

Lentrée 62 est configurée comme CLOSE UP.

La manceuvre continue tant que les touches de commande OPEN UP ou CLOSE UP restent enfoncées.

ATTENTION : les dispositifs de sécurité ne sont pas actifs.

Fonctionnement Homme présent Urgence. Normalement fonctionnement a impulsions.

Si la carte échoue aux essais de sécurité (photocellule ou linteau, Er0x) 3 fois de suite, le fonctionnement
Homme présent actif est activé jusqu'a ce que les touches OPEN UP ou CLOSE UP soient libérées.
L'entrée 61 est configurée comme OPEN UP.

L'entrée 62 est configurée comme CLOSE UP.

ATTENTION : avec Homme présent Urgence les dispositifs de sécurité ne sont pas actifs.

bL. MPobu

Verrouillage
impulsions a
I'ouverture

Limpulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped prend effet pendant I'ouverture.

Limpulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped ne prend pas effet pendant I'ouverture.

bL. NPECA

Verrouillage
impulsions en
TCA.

L'impulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped prend effet pendant I'ouverture TCA.

Limpulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped ne prend pas effet pendant la pause TCA.

bl (FE

Verrouillage
impulsions ala
fermeture

Limpulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped prend effet pendant la fermeture.

L'impulsion des entrées configurées come Start E, Start |, Ped ne prend pas effet pendant la fermeture.

colP bELolu

Coup de bélier a
I'ouverture

Logique non active

Avant d’accomplir I'ouverture le portail pousse pendant environ 2 secondes en fermeture. Cela permet a
la serrure électrique de se décrocher plus facilement.
IMPORTANT - Ne pas utiliser cette fonction en I'absence de butées d’arrét mécaniques adéquates.

colP hELFE

Coup de bélier a
la fermeture

Logique non active

Avant d’accomplir la fermeture le portail pousse pendant 2 secondes environ en ouverture. Cela permet
a la serrure électrique de se décrocher plus facilement.
IMPORTANT - Ne pas utiliser cette fonction en I'absence de butées d’arrét mécaniques adéquates.

THALIA -45

SIVONVYA4



MANUEL D'INSTALLATION

A AT n Cochezleré- A
Logique Définition Défaut . Options
glage accompli
0 Logique non active
Si les moteurs restent arrétés en position d'ouverture compléte ou de fermeture compléte pendant
plus d’une heure, ils sont activés pendant 3 secondes environ dans le sens de la butée Cette opération
n ) Maintien s'accomplit toutes les heures.
IR Inkbloc il 0 ) , ) e
verrouillage 1 N.B.: Cette fonction permet de compenser, dans les moteurs oléodynamiques, la réduction éventuelle
du volume de I'huile causée par la chute de température pendant les pauses prolongées, par exemple la
nuit, ou due a des fuites internes.
IMPORTANT - Ne pas utiliser cette fonction en I'absence de butées d’arrét mécaniques adéquates.
0 Le mouvement n'est arrété que par l'intervention du fin de course ; dans ce cas il faut régler trés
précisément l'intervention du fin de course de fermeture (Fig. G Réf. B).
. A utiliser en présence de butée mécanique de fermeture.
PrESS Sl Pression fin de 0 Cette fonction active la pression des vantaux sur la butée mécanique, sans que celle-ci ne soit considé-
course fermeture 1 rée comme un obstacle par le capteur Amperostop.
La tige continue donc sa course pendant quelques secondes supplémentaires, aprés l'interception du fin
de course de fermeture ou jusqu'a I'arrét mécanique. De la sorte en anticipant légérement l'intervention
du fin de course de fermeture, on obtient I'arrét parfait des vantaux sur la butée d'arrét (Fig. G Réf.A).
0 Le seuil d'intervention de la protection Ampérostop reste fixe sur la valeur configurée.
La centrale accomplit automatiquement a chaque départ une compensation du seuil d'intervention de
IcE Fonction | 0 I'alarme d'obstacle.
ic onction ice 1 Vérifier silavaleur de la force de choc mesurée dans les points prévus par la norme EN12445 est inférieure
a celle indiquée dans la norme EN 12453. En cas de doute utilisez les dispositifs de sécurité auxiliaires.
Cette fonction est utile sur les installations fonctionnant a des basses températures.
ATTENTION : apreés avoir activé cette fonction, il faut accomplir une manoeuvre d'autoconfiguration
. 0 Les deux moteurs (2 vantaux) sont actifs.
{ DokRck IF 1 Moteur actif 0 - -
1 Seul le moteur 1 (1 vantail) est actif.
Ouverture : M1 démarre en avance par rapport a M2 (temps de décalage en ouverture). (Voir Fig.E)
. 0 Fermeture : M2 démarre en avance par rapport a M1 (temps de décalage en fermeture). (Voir Fig.E)
Inversion du Manceuvre piétonne exécutée par M
inuflot décalage des 0 - - " —
moteurs Ouverture : M2 démarre en avance par rapport a M1 (temps de décalage en ouverture). (Voir Fig.E)
1 Fermeture : M1 démarre en avance par rapport a M2 (temps de décalage en fermeture). (Voir Fig.E)
Manceuvre piétonne exécutée par M2
Inversion 0 Fonctionnement standard (Fig. E).
inuSEnSoly direction de 0
I'ouverture 1 Le sens de 'ouverture est inverti par rapport au fonctionnement standard (Fig. E).
Configuration 0 Entrée configurée comme Phot, photocellule.
SAFE | de I'entrée de o 1 Entrée configurée comme Phot test, photocellule vérifiée.
sécurité SAFE 1. 2 Entrée configurée comme Phot op. photocellule active uniquement  I'ouverture.
72 3 Entrée configurée comme Phot op test. photocellule vérifiée active uniquement a l'ouverture.
4 Entrée configurée comme Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture.
5 Entrée configurée comme Phot cl test. photocellule vérifiée active uniquement a la fermeture.
6 Entrée configurée comme Bar, linteau sensible
7 Entrée configurée comme Bar, linteau sensible vérifiée
8 Entrée configurée comme Bar 8k2
X 9 Entrée configurée comme Bar OP, linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture. A la
Configuration fermeture on obtient I'arrét du mouvement.
SAFE 2 ‘,’e ! ?n’tree de 6 10 Entrée configurée comme Bar OP TEST, linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a l'ouver-
sécurité SAFE 2. ture. A la fermeture on obtient I'arrét du mouvement.
74 1 Entrée configurée comme Bar OP 8K2, linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture. A
la fermeture on obtient I'arrét du mouvement.
12 Entrée configurée comme Bar Cl, linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture. A
'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.
13 Entrée configurée comme Bar CI TEST, linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a la fer-
meture. A l'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.
14 Entrée configurée comme Bar Cl, 8K2 linteau sensible avec inversion active uniquement a la fermeture. A
'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.
Configuration 0 Entrée configurée comme Start E
f ; de I'entrée de 0 1 Entrée configurée comme Start |
C commande IC1. 2 Entrée configurée comme Open.
61 3 Entrée configurée comme Close.
Configuration 4 Entrée configurée comme Ped.
e 2 del'entrée de 4 5 Entrée configurée comme Timer.
commande IC 2.
62 6 Entrée configurée comme Timer Piéton
0 Sortie configurée comme 2éme Canal radio.
1 Sortie configurée comme SCA, Voyant portail ouvert.
Configuration de 2 Sortie configurée comme commande Lumiére de courtoisie
AUH O la sortie AUX 0. 6 - " =
20-21 3 Sortie configurée comme commande Lumiére de zone
4 Sortie configurée comme Lumiéres escaliers.
5 Sortie configurée comme Alarme.
6 Sortie configurée comme Clignotant.
Configuration de 7 Sortie configurée comme Serrure a déclic.
RAUH 3 la sortie AUX 3. 0 8 Sortie configurée comme Serrure a aimant.
26-27 9 Sortie configurée comme Entretien
10 Sortie configurée comme Clignotant et Entretien.
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MANUEL D’'INSTALLATION

Logique

Définition

Défaut

Cochezleré-
glage accompli

Options

codE F {HE

Code fixe

0

Le récepteur est configuré pour le fonctionnement en mode code rolling.
Les Clones a Code fixe ne sont pas acceptés.

Le récepteur est configuré pour le fonctionnement en mode code fixe.
Les Clones a Code fixe sont acceptés.

n WERY dE
ProtEck lon

Configuration
du niveau de
protection

A - Le mot de passe n'est pas demandé pour accéder au menu de programmation

B - Active la mémorisation via radio des radiocommandes:

Ce mode, accompli & proximité du tableau de commande, ne demande aucun acces.

- Appuyez en séquence sur la touche cachée et sur la touche normale (T1-T2-T3-T4) d'une radiocom-
mande déja mémorisée en mode standard a travers le menu radio.

- Appuyez dans les 10 secondes sur la touche cachée et sur la touche normale (T1-T2-T3-T4) d'une
radiocommande a mémoriser.

Le récepteur sort du mode programmation aprés 10 secondes, durant ce laps de temps vous pouvez
ajouter de nouvelles radiocommandes en répétant le point précédent.

C - Active la saisie automatique via radio des clones.

Permet aux clones générés avec le programmateur universel et aux replay programmés de s'ajouter a la
mémoire du récepteur.

D - Active la saisie automatique via radio des replay.

Permet au Replay programmés de s'ajouter a la mémoire du récepteur.

E - Il estimpossible de modifier les paramétres de la carte a travers le réseau U-Link

A - Le mot de passe est demandé pour accéder au menu de programmation.
Le mot de passe par défaut est 1234.
Les fonctions B - C - D- E restent inchangées par rapport au fonctionnement 0.

A - Le mot de passe est demandé pour accéder au menu de programmation.
Le mot de passe par défaut est 1234,

B - Désactive la mémorisation via radio des radiocommandes:

C - Désactive la saisie automatique via radio des clones.

Les fonctions D- E restent inchangées par rapport au fonctionnement 0.

A - Le mot de passe est demandé pour accéder au menu de programmation.
Le mot de passe par défaut est 1234.

B - Désactive la mémorisation via radio des radiocommandes:

D- Désactive la saisie automatique via radio des Replay.
Les fonctions C- E restent inchangées par rapport au fonctionnement 0.

A - Le mot de passe est demandé pour accéder au menu de programmation.
Le mot de passe par défaut est 1234.
B - Désactive la mémorisation via radio des radiocommandes:
C - Désactive la saisie automatique via radio des clones.
D - Désactive la saisie automatique via radio des Replay.
E - Il devient impossible de modifier les parametres de la carte a travers le réseau U-Link
Les radiocommandes ne sont mémorisées qu'en utilisant le menu Radio prévu a cet effet.
IMPORTANT: Ce niveau de sécurité élevé interdit I'accés aux clones non-désirés et aux parasites radio
éventuellement présents.

ModE SEr- IE

Mode série
(Indique comment
configurer la
carte dans une
connexion de
réseau BFT.)

SLAVE standard: la carte recoit et communique commandes/diagnostics/etc..

MASTER standard: |a carte envoie les commandes d'activation (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) a
d'autres cartes.

AdrESSE

Adresse

Identifie I'adresse de 0 a 119 d'une carte dans une connexion de réseau BFT locale.
(cf. paragraphe x MODULES EN OPTION U-LINK)

PUSh Do

Push&Go
(Uniquement
pour
E5BTA12)

Logique désactivée

La poussée manuelle du vantail immobile vers le sens d’ouverture provoque son ouverture automati-
que.

EHP Hi

Configuration
de I'entrée EXPI1
dans la carte
d'expansion des
entrées/sorties
1-2

o

Entrée configurée comme commande Start E.

Entrée configurée comme commande Start I.

Entrée configurée comme commande Open.

Entrée configurée comme commande Close.

Entrée configurée comme commande Ped.

Entrée configurée comme commande Timer.

Entrée configurée comme commande Timer Piéton.

Entrée configurée comme sécurité Phot, photocellule.

Entrée configurée comme sécurité Phot op. photocellule active uniquement a I'ouverture.

W |IN|oojnn|bdh|lw( Nn|=

Entrée configurée comme sécurité Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture.

(=]

Entrée configurée comme sécurité Bar, linteau sensible

Entrée configurée comme sécurité Bar OP, linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture;
a la fermeture on obtient I'arrét du mouvement.

Entrée configurée comme sécurité Bar CL, linteau sensible avecinversion active uniquement ala fermeture;
al'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.

Entrée configurée comme sécurité Phot test, photocellule vérifiée. Lentrée 3 (EXP12) de la carte d'expansion
desentrées/sorties estcommutée automatiquementen entrée vérification dispositifs de sécurité EXPFAULT 1.

Entrée configurée comme sécurité Phot op test, photocellule vérifiée active uniquement a l'ouverture.
Lentrée 3 (EXPI2 ) de la carte d’expansion entrées/sorties est commutée automatiquement en entrée
vérification dispositifs de sécurité EXPFAULT1,

Entrée configurée comme sécurité Phot cl test, photocellule vérifiée active uniquement a la fermeture.
Lentrée 3 (EXPI2 ) de la carte d'expansion entrées/sorties est commutée automatiquement en entrée
vérification dispositifs de sécurité EXPFAULT1,

Entrée configurée comme sécurité Bar, linteau sensible vérifié L'entrée 3 (EXP12) de la carte d’expansion des
entrées/sorties est commutée automatiquement en entrée vérification dispositifs de sécurité EXPFAULT1...

Entrée configurée comme sécurité Bar OP test, linteau sensible vérifié avec inversion active uniquement a
l'ouverture; a la fermeture on obtient I'arrét du mouvement. Lentrée 3 (EXP12) de la carte d’expansion des
entrées/sorties est commutée automatiquement en entrée vérification dispositifs de sécurité EXPFAULT1...

Entrée configurée comme sécurité Bar CL test, linteau sensible avec inversion active uniquement a la
fermeture; a l'ouverture on obtient I'arrét du mouvement. Lentrée 3 (EXP12) de la carte d’expansion des
entrées/sorties est commutée automatiquement en entrée vérification dispositifs de sécurité EXPFAULT1..
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MANUEL D'INSTALLATION

Logique Définition Défaut e Ll . Options
glage accompli
0 Entrée configurée comme commande Start E.
1 Entrée configurée comme commande Start I.
2 Entrée configurée comme commande Open.
3 Entrée configurée comme commande Close.
4 Entrée configurée comme commande Ped.
dS;::g:realtE;?F:Z 5 Entrée configurée comme commande Timer.
dans la carte 6 Entrée configurée comme commande Timer Piéton.
EHP i2 d'expansion des 0 7 Entrée configurée comme sécurité Phot, photocellule.
entrées/sorties 8 Entrée configurée comme sécurité Phot op. photocellule active uniquement a l'ouverture.
13 9 Entrée configurée comme sécurité Phot cl. photocellule active uniquement a la fermeture.
10 Entrée configurée comme sécurité Bar, linteau sensible
1 Entrée configurée comme sécurité Bar OP, linteau sensible avec inversion active uniquement a l'ouverture;
a la fermeture on obtient I'arrét du mouvement.
12 Entrée configurée comme sécurité Bar CL, linteau sensible avecinversion active uniquement alafermeture;
a l'ouverture on obtient I'arrét du mouvement.
Configuration de 0 Sortie configurée comme 2éme Canal radio.
I'entrée EXPO1 1 Sortie configurée comme SCA, Voyant portail ouvert.
EHPo | Idans Ia'carte 11 2 Sortie configurée comme commande Lumiére de courtoisie
d'expansion des
entrées/sorties 3 Sortie configurée comme commande Lumiére de zone
4-5 4 Sortie configurée comme Lumiéres escaliers.
5 Sortie configurée comme Alarme.
Configuration de 6 Sortie configurée comme Clignotant.
I'entrée EXPO2 7 Sortie configurée comme Serrure a déclic.
EHPal d':)a(::rl\asi:)an:tdees 1 8 Sortie configurée comme Serrure a aimant.
entrées/sorties 9 Sortie configurée comme Entretien
6-7 10 Sortie configurée comme Clignotant et Entretien.
11 Sortie configurée comme Gestion sémaphore avec carte TLB.
FEU dE 0 Pré-clignotement exclu.
S {0RAL {SAE lon | Pré-clignotement 0
PrE-cl {GnokE sémaphore 1 Lumiéres rouges clignotantes, pendant 3 secondes au début de la manoeuvre.
NEnk
U . 0 Lumiéres rouges éteintes avec le portail fermé.
5 IE:F;C;_UISEEI: lon semap:‘:(:e rouge 0 ° :
FolUDE FIHE 1 Lumiéres rouges éclairées avec le portail fermé.

TABLEAU “C”- MENU RADIO (-Ad {a)

Logique Description
Ajouter Touche Start
[
AdJ SERrE Associe la touche voulue a la commande Start
Ajouter Touche 2ch
Add 2ch Associe latouche voulue alacommande 2° canal radio. Associe la touche voulue alacommande 2eme canal radio. Si aucune sortie n'est configurée
comme Sortie 2eme canal radio, le 2éme canal radio commande l'ouverture piétonne.
Supprimer Liste
EFFAcE- BY é ATTENTION! Supprime complétement de la mémoire du récepteur toutes les radiocommandes mémorisées.
d rH Lecture code récepteur
cog - Affiche le code récepteur nécessaire pour cloner les radiocommandes.
ON = Active la programmation a distance de la carte a travers un émetteur W LINK déja mémorisé.
¢ Cette activation reste active pendant 3 minutes aprés la derniére pression sur la radiocommande W LINK.
OFF= Programmation W LINK désactivée.
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